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1 CZESC OGOLNA

1.1 Stadium i temat opracowania

Projekt budowlany i wykonawczy wielobranzowy przebudowy ukladu zasilania rezerwowego
oczyszczalni Sciekow w Kozienicach.

1.2 Lokalizacja

Kozienice, ul. Wislana 18.
26-900 Kozienice.
obreb 0041 dz. nr 9.

1.3 Zakres opracowania

Niniejszy projekt wielobranzowy swoim zakresem obejmuje przebudowe uktadu zasilania, w tym:
demontaz istn. ukladu zespolu spalinowo — elektrycznego (agregatu pradotworczego), przebudowe
elementow konstrukcyjnych w budynku, przebudowe instalacji odprowadzenia spalin, wentylacji,
przebudowe istn. instalacji elektrycznych w pom. agregatu i rozdzielni gtéwnej niskiego napigcia.

1.4 Inwestor

1.5

Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z 0.0.
ul. Przemystowa 15
26-900 Kozienice

Podstawa opracowania

Uzgodnienia z przedstawicielem Inwestora,

Wizja lokalna,

Inwentaryzacja do celow projektowania,

Zasady projektowania elektrycznych sieci zasilajacych: PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych”; Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie;
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16.04.2006r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terendow; Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu
budowlanego; Prawo Budowlane z dnia 16.04.2004r.;PN-IEC 61024-1:2001 ,,Ochrona odgromowa
obiektow budowlanych. Zasady og6lne”’; PN-86/E-5003.01, 03 i 04 ,,Ochrona odgromowa obiektow
budowlanych”; PN-IEC-664-1:1998 , Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napigcia. Zasady, wymagania i badania”; PN-76/E-05125 , Elektroenergetyczne i
sygnalizacyjno linie kablowe. Projektowanie i budowa”, PN — EN 61330: 2001 ,,Prefabrykowane
stacje transformatorowe wysokiego napigcia na niskie napiecie.”; PN-EN 60694: 2001
»Postanowienia wspolne dla norm na wysokonapigciowg aparaturg rozdzielczg i sterowniczg.”; PN-
EN 60298: 2000 ,,Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach metalowych na napigcie 1kV do
52kV wilacznie.”; PN-EN 60439-1:2003 ,,Rozdzielnice i sterownice niskonapi¢ciowe. Zestawy
badane w pelnym i niepetnym zakresie badan typu.”;

Dokumenty techniczne, cenniki i katalogi producentéw urzadzen proponowanych w niniejszym
opracowaniu.

Uchwata Nr XXI1/207/2012 Rady Miejskiej w Kozienicach z dnia 30 sierpnia 2012r. w sprawie
uchwalenia miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego dla terenu potozonego w obrebie
geodezyjnym Kozienice PSK — zwanego ,,Kozienice — Oczyszczalnia”.
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1.1 Zakres opracowania

Niniejszy opracowanie swoim zakresem obejmuje:

- Roboty budowlane w pom. agregatorni.
— Demontaz i montaz nowego agregatu.
— Instalacje elektryczne, sanitarne niezb¢dne do pracy nowego agregatu pradotworczego.

1.2 Obszar oddzialywania

Obszar oddzialywania planowanej inwestycji zawiera si¢ w obrebie dziatki Inwestora. Projektowana
inwestycja bedzie realizowana jedynie w obrebie istn. budynku agregatorni/rozdzielni glownej nn.

2 ARCHITEKTURA | KONSTRUKCJE

2.1 Podstawa opracowania

- Umowa z Inwestorem.

- Specyfikacja istotnych warunkéw zamdwienia.

- Wytyczne Inwestora.

- Wizje lokalne.

- Inwentaryzacja budowlana celow projektowych.

- Dokumentacja fotograficzna.

- Mapa sytuacyjna wysokosciowa w skali 1 : 500 .

- Obowigzujace normy, ustawy, rozporzadzenia, przepisy i literatura techniczna.

2.2 Cel i zakres opracowania

Obiekt obecnie uzytkowany pelni funkcje agregatowni/rozdzielni gtdownej nn, podlega modernizacji.
Projekt budynku obejmuje:

- remont wngtrza zwigzany z wymiang agregatu,
- czegsSciowa rozbiorke i wykonanie fundamentu pod agregat.

Nie planuje si¢ zadnych rozbudow.

2.3 Charakterystyka stanu istniejagcego

2.3.1 Dane ogdine

Obiekt, parterowy niepodpiwniczony.

Dach ptaski jednospadowy, kryty papa.

Obiekt sklada si¢ z dwoch jednoprzestrzennych pomieszczen nr 01 i 02 posiadajacych kazde
jedno wyjscie prowadzace bezposrednio na zewnatrz.

Opracowaniem objete jest pomieszczenie 01.

Wymiary zewnetrzne obiektu: 6,5 x 17,33 m.

Wejscie na dach obiektu schodami stalowymi.
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2.3.2 Dane powierzchniowo-przestrzenne

POWIERZCHNIA NETTO

Nr pom. Pow. m2
0.01 43,22
0.02 49,02
Razem netto 92,24
POWIERZCHNIA ZABUDOWANA Pow. m2
Pow. zabudowana pom. 01 52,65
Pow. zabudowana pom. 02 59,26
Razem pow. zabudowana 111,91
KUBATURA m3
Kubatura pom. 01 204,28
Kubatura pom. 02 229,93
Razem kubatura 43421

2.3.3 Konstrukcja budynku

Budynek wykonany w systemie tradycyjnym.

Konstrukcja murowa i zelbetowa.

Strop zelbetowy z ptyt zebrowych.

Sciany zewnetrzne, murowane.

Stropodach niewentylowany — jednospadowy, zelbetowy z ptyt zebrowych, kryty papa.

2.3.4 Instalacje

Budynek wyposazony jest w nastepujace instalacje:

- wentylacja mechaniczna,
- elektryczna o§wietlenia ogolnego i gn. wtykowych ogdlnego przeznaczenia,
- elektryczna zespotu pradotworczego.

2.3.5 Wykonczenie budynku

2.3.5.1 Sciany wewnetrzne

- otynkowane i malowane, czg§ciowo z lamperiami.

2.3.5.2 Sufity

- otynkowane i malowane.

2.3.5.3 Podfogi i posadzki

- Wykoniczone gresem.
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2.3.5.4 Pokrycie dachu

- pokrycie dachu papa.

2.3.5.5 Elewacje

2.3.6

2.3.7

- pokryte tynkiem cementowo-wapiennym i wymalowane. Cokoét poryty klinkierem.

Stan techniczny obiektu

Budynek jest w dobrym stanie technicznym.

- Konstrukcja gtéwna — stan techniczny — bardzo dobry.

- Sciany — stan dobry.

- Drzwi — stan techniczny — dobry.

- Posadzki — stan techniczny — $redni.

- Wykonczenie $§cian wewnatrz — stan techniczny — $redni.
- Pokrycie dachu — stan techniczny — dobry.

Stan prawny obiektu

Obiekt wraz z dziatka zarzadzany jest przez gminna spotke.

2.4 Charakterystyka projektowanych rozwigzan funkcjonalno - przestrzennych

2.4.1

2.4.2 Dostepnosc dla niepetnosprawnych

Funkcja

Zostaje zachowana funkcja budynku — zasilanie awaryjne oczyszczalni sciekdéw. W pomieszczeniu
01 zostanie zamontowany nowy agregat pradotwérczy na istniejacym podescie, po jego poszerzeniu
1 wyremontowaniu.

Budynek z racji funkcji nie podlega obowigzkowi dostosowania do potrzeb 0s6b niepetnosprawnych.

2.4.3 Podstawowe dane liczbowe

Ilo$¢ kondygnacji

Wysokos$¢ obiektu w rozumieniu ustawy

Kubatura obiektu

Poziom posadowienia parteru
Powierzchnia zabudowana

Powierzchnia netto

-1

H= 3,88 m

K = 434,21 m?
ppp= 108,40 mnpm
Pz= 111,91 m?
Pn= 92,24 m?
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2.5 Wyburzenia i demontaze

2.5.1 Fundament pod agregat

Rozbiorka czgéci fundamentu okoto 25 cm gornej warstwy.

2.52 Podlogi

Rozbiorka wierzchniej warstwy podlogowe;.

2.5.3 Agregat

Demontaz urzadzenia.

2.6 Konstrukcje

2.6.1 Fundament pod agregat

Projektuje si¢ przebudowe fundamentu pod agregat. wg czgséci konstrukeyjne;j.
Fundament zaprojektowano jako rame stalowa z wypelnieniem betonem po usunieciu okoto 25 cm
gornej warstwy istniejacego bloku fundamentowego.

2.7 Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe wewnetrzne zwigzane z przebudowa fundamentu pod agregat oraz
wykonaniem nowej posadzki. Roboty wykonczeniowe zewnetrzne w zwigzku z wymiang czerpni i wyrzutni.

2.7.1 Posadzki i cokoly

— Planuje si¢ wymiang calej posadzki w pomieszczeniu na plytki gresowe 33,3 x 33,3 cm
olejoodporne niesliskie. Na styku $cian z podloga utozy¢ cokdét wysokosci 10 cm ze specjalnych
ksztattek ceramicznych lub gresowych posiadajacych wkleste wyoblenie styku §ciany z podtoga.

2.7.2 Wykonczenie scian wewnetrzne
- Nalezy naprawi¢ istniejace tynki tynkiem kat. IVfi wykonczy¢ gtadzig gipsows.
2.7.3 Wykonczenie Scian zewnetrzne

—  Nalezy naprawic¢ istniejace tynki tynkiem kat. III i wymalowaé farba zewnetrznego stosowania
w kolorze i fakturze §cian istniejacych.

2.7.4 Wykonczenie sufitow

—  Ewentualne ubytki nalezy wykonczy¢ gltadzig gipsowa.
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2.7.5 Wytyczne do kolorystyki wykonczenia wnetrza

—  Cale sufity i sciany wymalowac farba emulsyjna w kolorze biatym.

2.8 Projektowane instalacje

SANITARNE
—  wentylacja mechaniczna technologiczna
ELEKTRYCZNE

- montaz nowego agregatu pradotworczego,

—  przebudowa uktadu zasilania,

— instalacje uziemiajacg i polaczen wyréwnawczych,

—  zasilanie i sterowanie urzadzen wentylacji agregatorni,
—  instalacja gniazd wtykowych i oswietleniowa,

—  ochrong od porazen pradem elektrycznym,

—  instalacj¢ polaczen wyrdwnawczych.

2.9 Ochrona przeciwpozarowa

Nie ulegaja zmianie warunki ochrony przeciwpozarowe;.

2.10Uwagi

— Niniejsza dokumentacj¢ projektowa opracowano na podstawie inwentaryzacji budowlanej dlatego
wszystkie tu podane wymiary sprawdzi¢ w naturze, na budowie

— Przy prowadzeniu prac remontowych i budowlanych stosowa¢ wylacznie materialy posiadajace
aktualne atesty dopuszczeniowe Instytutu Techniki Budownictwa i Panstwowego Zaktadu Higieny
w Warszawie.

— Roboty budowlane wykona¢ na podstawie: Warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot
budowlano montazowych; Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dziennik Ustaw nr 47
poz.401 z 2003r.); Instrukcji ITB nr 334/96 dotyczacej ocieplania budynkow metoda lekka-mokra.
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3 KONSTRUKCJE BUDOWLANE

3.1 Opis warunkdéw wyjsciowych fundamentowania agregatu

Planowana jest wymiana agregatu pradotworczego na nowy typu TJS10DWSD bez obudowy
w budynku, w ktorym do tej funkcjonowat agregat starszego typu i na miejscu usunietego wczesniejszego
zespotu pradotworczego. Postanowiono skorzysta¢ z fundamentu dotychczasowego urzadzenia.

Obecny fundament pod agregat jest wezszy i1 dluzszy niz potrzebny do posadowienia nowego
urzadzenia. Tak obecny agregat, jak i poprzedni, sg ustawione na stalowej ,,ramie no$nej”. Wymagana gorna
powierzchnia fundamentu pod nowym agregatem powinna by¢ szersza i krotsza niz gabaryt bloku
fundamentowego istniejacego. Zapas wymiaru fundamentu w stosunku do ramy nosnej urzadzenia wynosi po
300 mm w kazda strong. Istniejacy fundament ma wymiary w planie 4280 mm na 1500 mm, gdy wymiary
nowego fundamentu zgodnie z instrukcja montazu powinny wynosi¢ 3700 na 2250 mm. Wysoko$é
fundamentu istniejagcego wynosi 1000 mm 1 jest wystarczajagca dla nowego urzadzenia. Ci¢zar fundamentu
istniejacego jest ok. poltora razy wickszy od wymaganego dla planowanego agregatu, co jest korzystne dla
uktadu generator-fundament.

3.2 Opis wykonania fundamentu

Zaplanowano wykorzystanie bloku fundamentowego istniejacego. Wprawdzie szerokos$¢ jego jest
mniejsza od wymaganej, ale jego masa jest korzystna dla efektu skutecznego posadowienia nowego
generatora.

Nalezy zatem zwigkszy¢ szeroko$¢ powierzchni gornej bloku betonowego. Usytuowanie ramy nosnej
nowego urzadzenia wymaga przesuniecia tylnej krawedzi powierzchni fundamentu do tytlu, pozostawiajac
niewykorzystana powierzchni¢ przedniej czgsci fundamentu istniejacego.

Dla zachowania sztywno$ci podstawy agregatu i dla zapewnienia dobrego rozkladu obcigzen od tego
urzadzenia zaprojektowano, po skuciu gornej czesci obecnej bryly, poszerzong ptaszczyzng podstawy pod
nowy agregat. Szkieletem powigkszonej ptaszczyzny gornej fundamentu jest ,,rama fundamentowa” stalowa
z ksztaltownikow — ceownikéw 180 i dwuteownikéw 180PE. Pola w tej ramie, po jej wypoziomowaniu,
zostang zazbrojone, a ptyta natozona na istniejacy blok zostanie zespolona z nim dodatkowymi kotwami.

Rama no$na agregatu zostanie zamocowana do nowego fundamentu poprzez wibroizolatory punktowe
typu EGA firmy ,,Egana” zapewniajace thumienie wibracji od urzadzenia zar6wno w kierunku pionowym, jak
i w kierunkach poziomych.

Szczegoty wykonania i montazu ptyty gornej fundamenty natozonej na fundament istniejacy wg punku
nastepnego.

3.3 Wytyczne wykonania fundamentu

Rama stalowa fundamentowa

1. Ustalenie wielko$ci ramy stalowej fundamentowej odpowiadajacej wymiarom poziomym potrzebnego
nowego fundamentu pod agregat pradotworczy. Obrys zespotu pradotworczego poszerzony w kazda
strong o 300 mm.

2. Docigcie ksztattownikoéw stalowych i zespawanie ramy fundamentowej wg rysunkow. Bezwzglgdna
konieczno$¢ utrzymania jednolitej plaszczyzny ramy.

3. Wykonanie otworowania dolnych potek ramy fundamentowe;.

Blok fundamentowy

4. Rozebranie podsadzki na powierzchni planowanego fundamentu pod agregat z poszerzeniem tej
powierzchni o 10-20 mm na boki.
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10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.

19.

20.

Skucie gornej czesci istniejacego fundamentu. Wyciecie ewentualnego zbrojenia. Wysokos$¢ czesci
usunietej min. 250 mm na catej powierzchni fundamentu istniejgcego.

Usunigcie podtoza pod posadzka na powierzchni poszerzenia nowego fundamentu wzgledem
istniejacego utozenie styropianu do poziomu obnizonego fundamentu.

Natozenie na fundament ramy stalowej, prawidlowe jej ustawienie w planie i odwzorowanie na
fundamencie istniejgcym otworow z dolnych potek ramy.

Usunigcie ramy i wywiercenie w bloku fundamentowym otworéw do wklejenia trzpieni gwintowanych
krotszych M16 (6 szt.) do wypoziomowania ramy. Wklejenie trzpieni na dowolnym kleju do kotew.
Zatozenie i wypoziomowanie ramy fundamentowe;j stalowej na wklejanych kotwach za pomoca
podwojnych nakretek. Zastabilizowanie ramy w prawidlowym potozeniu.

Wyznaczenie miejsc wykonania otwordéw na kotwy dodatkowe M16 (8 szt.). Wywiercenie otworow

z doktadno$cig w planie do 30 mm. Wklejenie trzpieni dtuzszych.

Ztozenie siatek lub pretow dolnego zbrojenia pdl ramy fundamentowej, oparcie ich na dolnych stopkach
i przyspawanie wszystki9ch koncoéwek pretow.

Zamontowanie na wklejonych dtuzszych trzpieniach talerzykow oporowych z blachy grub. 6 mm.
Zatozenie gornej warstwy zbrojenia (siatki), cigglej na catej ramie fundamentowej i przyspawanie jej do
gornych polek ksztattownikow.

Poszerzenie rozbiorki ptyty posadzkowej nad istniejagcym fundamentem w przedniej czgsci poza
obrysem ramy stalowe;.

Wyrownanie powierzchni fundamentu istniejagcego w tym miejscu i ulozenie warstwy styropianu wg
rysunku K-02.

Zazbrojenie pasa plyty podposadzkowej poza obrysem ramy fundamentowej tak, by pasmo to opierato
si¢ na podbudowie ptyty posadzkowej po obu stronach fundamentu istniejacego. Zaleca si¢ polaczenie
wylewanego pasma i istniejgcej podbudowy pretami zbrojeniowymi wklejanymi w beton podbudowy.
Zatozenie (naklejenie) poliuretanowej tasmy dylatacyjnej na obwodzie ramy stalowej fundamentowe;.
Oczyszczenie 1 zmoczenie powierzchni betonowych do dolania betonem. Zalanie betonem wnetrza
ramy, pasma nad przednig czeScig istniejacego fundamentu, przektadki dylatacyjnej obwodowej od
strony ptyty podposadzkowej. W obrysie ramy zatrze¢ beton na gladko — jako$¢ wykonczonej
powierzchni posadzkowej, poza obrysem nowego fundamentu (dylatacji) pozostawi¢ miejsce na
wykonczenie posadzki jak w pomieszczeniu.

Montaz agregatu i prace wykonczeniowe

Po min. 2 tygodniach uzupeti¢ warstwy posadzkowe, uszczelni¢ dylatacj¢ obwodowa wkladka

1 masa uszczelniajaca.

Ustali¢ wg rozmieszczenia otwor6w w ramie nosnej agregatu miejsca montazy wibroizolatorow EGA,
zamocowac je kotwami wklejanymi i zamontowac na nich rame¢ nos$na agregatu.

3.4 Uwagi montazowe i wykonczeniowe

Roboty fundamentowe nalezy wykonywaé pod nadzorem technicznym, zgodnie z przepisami
budowlanymi, przepisami bhp, zaleceniami niniejszego opisu technicznego i zasadami dobrej
praktyki budowlane;.

Nalezy zwroci¢ uwage na podtoze bezposrednio pod warstwami styropianu. Musi by¢ stabilne
i wyréwnane.

Projekt nie odnosi si¢ robot instalacyjnych. Wszelkie podejscia przewodami poprzez przepusty,
podejécia kanalow kablowych, zamocowanie podpérek korytek kablowych w przypadku
watpliwosci konsultowac z projektantem.
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4 INSTALACJE SANITARNE

4.1 Instalacja odprowadzenia spalin

Uktad wydechowy agregatu stuzy do wydalenia spalin i redukcji poziomu hatasu do akceptowalnego
poziomu. W czasie projektowania uktadu wydechowego gtéwny nacisk postawiono na minimalizacje
ci$nienia spalin z agregatu. Nadmierne ich ci$nienie powoduje spadek mocy silnika i wzrost jego
temperatury. Wszystkie wygiecia instalacji (rur) uktadu wydechowego nalezy wykonywac¢ po tuku
o promieniu wigkszym niz 150% wewngtrznej Srednicy rury.

Projektowany agregat napgdzany jest silnikiem z cylindrami w uktadzie V, wigc posiada dwa wydechy
z thamikami, ktére nalezy potaczy¢ do wspodlnej systemowej, nierdzewnej, izolowanej, dwusciennej instalacji
spalinowej o $rednicy rdzenia 250 mm.

Do nasad odprowadzenia spalin zabudowanych w zespole spalinowo — elektrycznym nalezy
zainstalowaé przewody, ktorych zadaniem bedzie odprowadzenie spalin. Srednice przewodéw stosowaé
scisle wg DTR planowanego do wbudowania urzadzenia. Na przewodach zainstalowa¢ tlumiki,
wyspecyfikowane przez dostawce zespotu spalinowo — elektrycznego. Przewody wykonaé z materialow
dopuszczonych do stosowania jako odprowadzenie produktéw spalin, o wysokiej temperaturze.

Rury powinny by¢ zamocowane z wykorzystaniem atestowanych uchwytow i zawiesi, przeznaczonych
do elementow instalacji spalinowych. Poniewaz rury uktadu wydechowego podczas pracy agregatu bardzo
si¢ nagrzewaja, musza by¢ one umieszczane w odleglosci przynajmniej 250 mm od jakichkolwiek elementow
czy materialow palnych.

Z uwagi na charakter pomieszczania, wydechy z tlumikami, nalezy potaczy¢ do wspolnej systemowe;j,
nierdzewnej, izolowanej, dwusciennej instalacji spalinowej o $rednicy rdzenia 250 mm.

Wszystkie miejsca, gdzie rury przechodzg przez $ciany lub sufit powinny by¢ zbrojone metalowym
pier§cieniem o $rednicy o 300 mm wigkszej niz Srednica rury.

4.2 Instalacja odprowadzenia cieplego powietrza

Praca silnika i generatora powoduje wzrost temperatury, ktora to z kolei powoduje ograniczenie mocy
agregatu. Nalezy wiec zapewni¢ odpowiednig wentylacje, aby utrzymaé wzglednie niska temperaturg
agregatu. Wihasciwy przeptyw powietrza wymaga, aby powietrze wptywato od strony generatora i opuszczato
agregat od strony silnika — poprzez chtodnice, a nastgpnie opuszczatlo pomieszczenie poprzez kanat
wylotowy. Jesli by nie bylo kanalu wylotowego, to wentylator zasysatby ponownie rozgrzane powietrze
i chtodzenie byloby ograniczone.

Podczas pracy agregat potrzebuje chlodzenia powietrzem, pobieranym z zewn¢trz budynku za pomoca
otwieranych automatycznie (sitownikami elektrycznymi) przepustnic, zamontowanych w §cianie budynku.
Powietrze to stuzy¢ bedzie do chlodzenia uktadu silnika diesla. Ogrzane powietrzem oddawane bedzie przez
chtodnice agregatu. Do niej nalezy zainstalowa¢ kanal wentylacyjny, ktorego zadaniem bedzie
odprowadzenie cieptego powietrza na zewnatrz budynku. Przej$cie przez Sciang kanatu z wykorzystaniem
przepustnicy, z lamelkami otwieranymi grawitacyjnie podmuchem powietrza z pracujacego agregatu.

Nalezy unika¢ ostrych krawedzi na chtodnicy i w kanale powietrznym. W tym celu warto zastosowac
elementy kierujace strumien powietrza. Wlot i wylot powietrza powinny mie¢ wymiary wystarczajace, aby
zapewni¢ doplyw i odptyw powietrza z pomieszczenia. Powierzchnia doptywu i odptywu byly 1,5-krotnie
wigksze, niz pole przelotu chtodnicy, co jest spetnione w pom. agregatorni. Zaréwno wlot jak i wylot
powinny by¢ zaopatrzone w zaluzje, w celu ochrony przed wptywami atmosferycznymi. Na wlocie powietrza
zaprojektowano przesterowywane (otwierane i zamykane) zaluzje systemowej za pomoca sitownika
(230VAC,50Hz) ze sprezyng zwrotng. Zaluzje sterowane z ukladu automatyki agregatu. Gdy agregat jest
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w stanie oczekiwania na zanik napigcia — przepustnica pozostaje zamknieta. Przy zaniku zasilania
podstawowego sprezyna zwrotna otworzy przepustnice.

Na wyrzutni zainstalowaé nalezy zaluzje grawitacyjna - bedzie otwierana i zamykana sila podmuchu
powietrza wylotowego silnika agregatu. Pozwoli to na utrzymanie wyzszej temperatury pomieszczenia
i ulatwi start agregatu, oraz skroci czas potrzebny do rozwinigcia petnej mocy.

4.3 Uzupetnianie paliwa w agregacie

Uzupetianie paliwa w agregacie bezposrednio, zgodnie z DTR urzadzenia.

5 INSTALACJE | SIECI ELEKTRYCZNE

5.1 Opis stanu istniejagcego

Obiekt oczyszczalni §ciekdw jest stosunkowo nowym, bo gruntownej przebudowie, ktéra miata miejsce
w roku 2010r. Zakres przebudowy nie dotyczyt jednak przebudowy uktadu zasilania rezerwowego
oczyszczalni. Przed przebudowsa jak i po jej przebudowie jedynym awaryjnym zrédlem zasilania jest
wyeksploatowany zespolow spalinowo — elektryczny typu Wola 250. Od agregatu wyprowadzona jest linia
kablowa do nowej rozdzielnicy gloéwnej R1 zasilania oczyszczalni (zlokalizowana w sasiedniej cze$ci
budynku), na oddzielne pole zasilajace. Przetaczenie pomiedzy ukladem zasilania awaryjnego (agregat) a
uktadem zasilania podstawowego realizowane jest rgcznie, bez zadnego automatycznego uktadu
samoczynnego zalaczenia rezerwy. W pom. agregatorowi osprzet elektryczny, oprawy oS$wietleniowe
s wyeksploatowane i1 kwalifikujg si¢ do wymiany. Uklady zasilania podstawowego oczyszczalni $ciekow,
po przebudowie w 2010r. jest nowoczesny i wg o§wiadczen pracownikow niezawodny.

5.2 Podstawowe dane elektroenergetyczne, zapotrzebowanie mocy z agregatu dla obiektu

Projektowany agregat pradotworczy zasila¢ bedzie rozdzielni¢ glowng 1R oczyszczalni $ciekow,
z ktorej zasilane sg wszystkie urzadzenia technologiczne jak i pomocnicze oczyszczalni.

Zgodnie z danymi zamawiajacego, dokumentacja powykonawcza, aktualne bilans mocy dla
rozdzielnicy 1R i gldwne parametry uktadu elektroenergetycznego zasilania awaryjnego wynosza:

U, =230/400V/50Hz

Pi =545 kW
Ps =365 kW
Io=549 A

5.3 Zasilanie podstawowe oczyszczalni Sciekéw

Zespot oczyszczalni §ciekéw zasilany jest ze stacji transformatorowej, po stronie niskiego napiecia
uktadem 3x YKY 240mm2, wprowadzonym do pola rozdzielnicy 1R. Linia kablowa zabezpieczona jest
roztacznikiem 630A. Uktad zasilania podstawowego pozostaje bez zmian.
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5.4 Zasilanie rezerwowe oczyszczalni $ciekéw

W celu zapewnienia niezaleznego i bezawaryjnego zasilania odbiorow oczyszczalni $ciekow,
projektuje si¢ wymiang istniejagcego agregatu Wola 250 na nowy, wraz z przebudowg uktadu zasilania
rezerwowego celem realizacji funkcji samoczynnego zataczania rezerwy. W tym celu istniejacy agregat
nalezy zdemontowaé, a w jego miejsce, po uprzednim wykonaniu rob6t budowlanych usytuowaé nowy
agregat, speliajacy aktualne standardy techniczne. Agregat umozliwi rezerwowe zasilanie obiektu
oczyszczalni Sciekow przez okres min. 12 godz. Przelaczenie zasilania rozdzielnicy 1R z sieciowego na
zasilanie z agregatu nastapi poprzez projektowany uktad SZR z blokada mechaniczng i elektryczna,
montowany w nowoprojektowanych (rozbudowywanych polach rozdzielnicy 1R).

Typ agregatu przyj¢to w oparciu o przeprowadzong inwentaryzacj¢, informacje i wymagania inwestora,
przedstawiona dokumentacje¢ archiwalng (powykonawcza) robot zwigzanych z przebudowa oczyszczalni
sciekow realizowanych w 2010r.

5.5 Agregat pradotwoérczy
Planuje si¢ zainstalowanie agregatu typu TISIODWS5C open 510 kVA /408 kW o mocy 510 kVA (408

kW) przy pracy ciaglej z mozliwoscia przecigzenia 10%, bez obudowy. Agregat ma by¢ uruchamiany
samoczynnie sygnatem z uktadu SZR. Agregat powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania minimalne:

Moc wyjsciowa 50 Hz / 400V
kVA 510
Moc rezerwowa (standby-ESF)
kW 408
Moc podstawowa (PRP) KVA 462
kW 370
Silnik
Producent Doosan
Typ silnika Diesel
Model DP158LC
Liczba cylindrow / konfiguracja 8 w uktadzie V
Pojemnosc | 146
Srednica cylindra / skok tloka mm 128 /142
Stopien sprezania 16:1

Ssanie powietrza
Regulator predkosci obrotowe]
System chiodzenia

turbodotadowane z intercooleram
elektroniczny
ptyn chtodzacy

llosé ptynu chiodzacego I 79
Pojemnosé miski oleju | 22
System elektryczny vDC 24
Predkosc / czestotliwosc rpm/Hz 1500/ 50
Moc znamionowa kW 449
110% ZD
i ) 100% 110,9
Zuzycie paliwa I'h 7504 80,5
50% 534
Temperatura przy wylocie spalin °C 529
Przeplyw spalin m*/min 88
Zuzycie powietrza m¥min 30,1
Przeplyw powietrza chiodzacego m¥min 700
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— Naped: turbodiesel, rzgdowy, 4 cylindry, elektroniczny regulator pr¢dkosci obrotowe;j,

— Pradnica: regulacja napigcia w zakresie +/- 1 %,

— Autonomia: podramowy zbiornik paliwa umozliwiajacy nieprzerwang prac¢ agregatu przez
min. 12 h przy obc. 100%,

— Kontrola paliwa : elektroniczny, procentowy wskaznik poziomu paliwa w zbiorniku podramowym,

- Kontrola paliwa : przeptywowy system zliczania faktycznie zuzytego paliwa

— Elektroniczny panel sterowania :menu w j. polskim, przystosowany wspolpracy z zewnetrznym
SZR,

— Komunikacja :MODBUS, wspolpraca z BMS, ethernet (USB, RS232-RS485), styki
bezpotencjalowe — wiaczy¢ do istn. uktadu automatyki i telemetrii oczyszczalni.

— Inteligentny prostownik akumulatoréw startowych,

— Termostatyczny podgrzewacz bloku silnika (ptaszcza wodnego),

— 3-polowy aparat glowny (z funkcja zabezpieczenia zwarciowo przecigzeniowego),

— Zawieszenie antywibracyjne zespotu pradotworczego na ramie nosnej,

— Izolacyjne podktady gumowe pomiedzy rame agregatu a fundament,

— Zewnetrzna, szczelna obudowa wyciszajaca z okienkiem — panelem szklanym na wysokosci panelu
sterowania,

— Zewnetrzny (na obudowie) wyltacznik bezpieczenstwa (awaryjny),

— Kompletna instalacja wydechowa schowana w kubaturze obudowy.

Dostawca agregatu i panelu powinien tez zapewni¢ uruchomienie i serwis tego urzadzenia oraz
przeszkolenie obshugi.

5.6 Rozdzielnica gféwna niskiego napiecia 1R

Celem zainstalowania ukladu samoczynnego zalaczania rezerwy konieczna jest przebudowa istn.
rozdzielnicy glownej 1R, w zakresie obwodoéw zasilania podstawowego 1 rezerwowego.
Aby zminimalizowaé czas potrzebny na wykonanie tych prac, projektuje si¢ dostawienie dwoch
analogicznych pdl rozdzielnicy na plecach istn. pdl nr 1 i 2 oznaczonych na planie jako pola 1’ 12’. W polach
tych nalezy zainstalowa¢ wylaczniki nowoprojektowane, jak réowniez uktad elektroniczny samoczynnego
zalaczania rezerwy, wraz z blokada mechaniczng i elektroniczng. Do projektowanego pola 2’ zasilania
rezerwowego nalezy doprowadzi¢ nowoprojektowane kable zasilania rezerwowego od agregatu (2x, jak
réwniez kable zasilania potrzeb wtasnych agregatu, wytacznika pozarowego pradu oraz telemetrii.

8.7 Technologia wykonania przetfgczenia

Z uwagi na infrastrukture krytyczng, ktora jest objeta przedmiotem niniejszego opracowania,
do wykonania prac objetych niniejszym projektem nalezy si¢ szczegdlowo przygotowaé. Na czas
wykonywania prac nalezy zabezpieczy¢ i dostarczy¢ przewozny zespot spalinowo — elektryczny, z pelnym
zbiornikiem paliwa. Agregat przewozny o mocy min. 335 kVA z kpl. kabli przylaczeniowych i
sterowniczych nalezy podlaczy¢ pod istn. zaciski przylaczeniowe pola 2 (od istn. zasilania rezerwowego).
Dopiero po podlaczeniu agregatu przewoznego mozna odlaczy¢ istn. kable zasilania rezerwowego. Po
sprawdzeniu pracy agregatu przewoznego mozna przystagpi¢ do demontazu istn. agregatu w pom.
agregatorowni i wykonania robot budowlanych. Po ich zakonczeniu nalezy na wykonanym fundamencie
ustawi¢ nowoprojektowany agregat, podlaczy¢ do niego nowoprojektowane kable. Rownolegle, nalezy
wykona¢ przebudowe istn. rozdzielnicy 1R poprzez dostawienie projektowanych pol na plecach pola 1 1 2.
Pola powinny zosta¢ w wigkszos$ci jako prefabrykowane, tak aby na budowie jedynie je ustawi¢ i dokonac
potaczenia z istn. uktadem szynoprzewodow rozdzielnic 1R. Wszelkie roboty nalezy wykonywaé bez
obecnosci zasilania podstawowego i rezerwowego, dlatego nalezy tak przygotowac si¢ do nich, by czas
wylaczenie obiektu byt minimalny (minuty). Wytaczenie obwodow technologicznych (pompy) z zasilania
nalezy wykonac¢ $cisle wg uwag obstugi. Wylaczenie zasilania oczyszczalni wykona¢ w terminie ustalonym z
obshuga, w czasie najmniejszej ilo§ci dostarczanych Sciekdéw do oczyszczalni.
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5.8 Wytacznik przeciwpozarowy pradu

Z uwagi na fakt, Zze najistotniejsza przy projektowanej inwestycji jest pewnos¢ zasilania, uwzgledniajac
rowniez kubature strefy pozarowej <1000m2, rezygnuje si¢ z montazu przeciwpozarowego wylacznika
pradu. Wylaczenie zasilania agregatu mozliwe bedzie jedynie z rozdzielnicy albo z panelu sterowania
agregatem.

5.9 Wewnetrzne linie zasilajgce

Wewngtrzne linie zasilajace projektowanego uktadu zasilania rezerwowego z agregatu pradotworczego
zaprojektowano kablami ukladanymi w istn. kanatach kablowych. Wyprowadzenie kabli z kanatlu
i podiaczenie do skrzynki zaciskowej agregatu wykona¢ w rurze elastycznej DVK koloru niebieskiego.

5.10 Instalacja pofaczen wyréwnawczych i uziemiajgca

Agregat nalezy bezwzglednie uziemi¢ (zgodnie z zaleceniem producenta). W zwiagzku z tym razem
z kablami nalezy ulozy¢ bednarke ocynkowang 30 x 4 mm, ktdora podiaczy¢ do agregatu i na zaciskach PEN
w rozdzielnicy R1, jednoczesnie z uziomem otokowym budynku.

W obiekcie jest zainstalowana glowng szyne polaczen wyréwnawczych wykonang plaskownikiem
W pomieszczeniach agregatorni nalezy wykona¢ potgczenie wyrownawcze agregatu z GSU obiektu.

Wzdluz $cian pomieszczenia agregatorni, na wys. 20 c¢cm nalezy zainstalowal szyne uziemiajaca,
wykonana z bednarki 30x4 pomalowana na kolor zo6tto-zielony. Miejscowymi potgczeniami
wyréwnawczymi nalezy objac réwniez kanat wentylacyjny, czerpnie
1 wyrzutnie powietrza, stalowe obudowy szaf i rozdzielni, drzwi stalowe.

5.11Instalacja gniazd wtyczkowych ogélnego przeznaczenia

W pom. agregatorni projektuje si¢ remont i przebudowe istn. instalacji gniazd wtykowych. Stara nalezy
zdemontowaé, a nowg instalacje gniazd wtyczkowych nalezy wykona¢ przewodami YDYzo 3x2,5 mm?
uktadanymi w rurach RP n/t. Gniazda wtyczkowe montowaé na wysokosci 0,85 m od podlogi. Stosowaé
gniazda w wykonaniu bryzgoszczelnym (IPX4).

5.12Instalacja oswietlenia podstawowego

W pom. agregatorni projektuje si¢ remont i przebudowe istn. os$wietleniowej. Stara nalezy
zdemontowa¢. Dla pomieszczenia zaprojektowano nowa instalacje o$wietleniowa o$wietlenia ogdlnego.
Obliczen dokonano przy pomocy programu DIALUX zakladajac $rednie natezenie o§wietlenia zgodnie z
norma o$wietleniowg PN-EN 12464-1 ,Swiatlo i o$wietlenie”. Do obliczen przyjeto $rednie natezenie
o$wietlenia na stanowisku pracy na poziomie minimum 200 Ix. Ze wzgledu na stopien ochrony przed
czynnikami zewngtrznymi przewiduje si¢ oprawy o nastepujacym IP:

| Pom. techniczne | 1P44 |

Instalacje o$wietleniowa nalezy wykona¢ jako natynkowa, w rurkach RB z zastosowaniem przewodow
kabelkowych typu YDY 3/4 x 1,5 mm2 o izolacji 750V. Nalezy przestrzega¢ PN-EN 12464-1.

Laczniki nalezy instalowa¢ na wysokosci 1,3m. Nelezy stosowaé taczniki w wykonaniu
bryzgoszczlnym (IPX4), wyposazone w sygnalizacj¢ swietlng.
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5.13Instalacja o$wietlenia awaryjnego

W pomieszczeniu zaplanowano montaz dodatkowych opraw petnigcych funkcje oswietlenia awaryjnego
wyposazonych, w moduly o$w. awaryjnego z czasem podtrzymania 1h.

5.14 Ochrona odgromowa i przeciwprzepieciowa

W budynku jest wykonana instalacja odgromowa. Zgodnie z PN-HD-60364-4-443 w rozdzielnicy
IR wykonana jest dwupoziomowa ochrona od przepigc.

5.15 Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrong przeciwporazeniowa nalezy wykona¢ w oparciu o warunki techniczne zawarte w normie PN-
HD 60364 dotyczace ochrony do 1 kV.

W naszym przypadku ochrong¢ przy dotyku posrednim w instalacji elektrycznej wykonaé poprzez
samoczynne wylgczanie napiecia w uktadzie sieciowym TN-C-S.

Szyny i przewody ochronne na calej dlugosci lub ich koncéwki nalezy oznakowaé poprzez
pomalowanie w barwy zo6tto — zielone (o ile nie sa oznakowane fabrycznie). Przewod neutralny oznaczy¢
kolorem niebieskim. Przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy wykona¢ pomiary ochronne
skutecznosci zastosowanej ochrony. Instalowac rozdzielnice z wydzielonymi zaciskami ,,N” 1 ,,PE”.

5.16 Zalecenia instalacyjne i eksploatacyjne

— przewody uktada¢ staranie aby nie naruszy¢ izolacji,

- kable prowadzi¢ jak na planach, zachowujac jednoczesnie koordynacj¢ z innymi sieciami,

- metalowe czg$ci szaf i skrzynek potaczy¢ z systemem polaczen wyrdwnawczych - uziomem
technologicznym przy zachowaniu wymogow normy PN-HD 60364,

— calo$¢ robot nalezy wykonaé zgodnie z obowiazujacymi przepisami i ,,Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano Montazowych” cz. V oraz Polska Norma.

- Po wykonaniu rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ pomiary skutecznosci ochrony
od porazen, oporno$ci uziemien i sporzadzi¢ protokoly z w/w pomiarow.

6 UWAGI KONCOWE

Catos¢ robot wykona¢ wedhug niniejszego opracowania oraz zgodnie z ,,Warunkami Technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych” tom V — Instalacje elektryczne, a takze zgodnie
z Polska Normg i Dokumentacja Techniczno - Ruchowa agregatu pradotworczego..

Po wykonaniu robét montazowych nalezy przeprowadzi¢ pomiary skutecznosci ochrony od porazen,
opornosci uziemien i sporzadzi¢ protokoty z w/w pomiaréw.
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a)
b)

¢)

INFORMACJA NA TEMAT BEZPIECZENSTWA PRACY |
OCHRONY ZDROWIA

Zakres robét dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji
poszczegdlnych obiektow

Zakres robot objetych niniejsza ,,Informacja” obejmuje:

Roboty ogoélnobudowlane

Instalacje i sieci elektryczne.

Budowe zasilania rezerwowego tymczasowego,

Tablice rozdzielcze dla instalacji jw.

Demontaz istn. agregatu pradotworczego,

Podtaczenie do RGnn agregatu pradotworczego tymczasowego (przewoznego),
Montaz agregatu.

Budoweg uktadow SRZ i nowych pdl zasilania rezerwowego/podstawowego.

Wykaz istniejacych obiektow budowlanych

Obiekt istniejacy. W trakcie realizacji robot objetych w niniejszej ,,Informacji” przewiduje si¢
wykonywanie robot budowlanych i instalacyjnych innych branz.

Wskazanie elementow zagospodarowania dzialki lub terenu, ktére moga stwarzaé zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

pobliska ulica,

pobliskie urzadzenia technologiczne oczyszczalni $ciekow, stacja transformatorowa
pobliskie ciagi pieszo — jezdne i uktady komunikacyjne,

instalacje i sieci technologiczne

Wskazanie dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas realizacji robét
budowlanych, okreslajace skale i rodzaje zagrozen oraz miejsce i czas ich wystapienia

praca na wysoko$ciach (mozliwo$¢ upadku z wysoko$ci ) — montaz i demontaz instalacji
porazenie napieciem 0.4 kV — podlaczanie zasilania, proby zespotu, wykonywanie pomiarow
wirujace elementy maszyn i urzadzen — montaz urzadzen,

cigzkie elementy konstrukcyjne (montaz, demontaz, transport),

Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem do realizacji
robot szczegolnie niebezpiecznych

Nalezy poinformowaé pracownikow o wystepujacych zagrozeniach,
Nalezy przed realizacja prac szczegdtowo przeszkoli¢ wszystkich pracownikéw,

Wskazanie Srodkow technicznych i organizacyjnych, zapobiegajacych niebezpieczenstwom
wynikajacym z wykonywania robot budowlanych w strefach szczegélnego zagrozenia zdrowia lub
w ich sasiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng i sprawna komunikacj¢ umozliwiajaca
szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen

Pracownicy powinni stosowa¢ odpowiedni sprzet bezpieczenstwa przy pracach na wysokosci.

Teren wykonywania prac powinien by¢ oznaczony, prac¢ wykonywaé¢ w warunkach dobrej
widocznosci 1 bezwietrznej pogodzie.

Pomiary elektryczne powinny wykonywaé dwie osoby, z ktorych jedna powinna posiadaé
wymagane uprawnienia.
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Do robot zwigzanych z montazem i uruchomieniem instalacji elektrycznych objetych niniejsza
informacja nalezy stosowaé postanowienia ujete w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.
U. Nr 47, poz. 401); oraz stosowac si¢ do zalecen ,,Instrukcji wykonywania prac pod napieciem”
Pracownicy powinni stosowa¢ odpowiedni sprzet bezpieczenstwa przy pracach na wysokosci.

Teren wykonywania prac powinien by¢ oznaczony, prace wykonywa¢ w warunkach dobrej widocznoSci.
Pomiary elektryczne powinny wykonywac¢ dwie osoby, z ktdrych jedna powinna posiada¢ wymagane

uprawnienia.
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PB Instalacji elektrycznych
Oczyszczalnia $ciekdw Kozienice
Zasilanie rezerwowe
Tabela doboru przewodoéw i zabezpieczen
Rozdzielnica 1R

Wyszczegolnienie U Pi kj Ps cos ¢ tg @ Q Ib Zabezp. In 12 Typ przewodu a® Idd Wspot. [Iz=ldd | 1,45* | du Ib<In<lz 12<1,45*1z
zwarciowe NG Zmniej. x kg Idd
tvou 28

= [V] [kW] = [kW] = = [kvar] [ [A] S [A] [A] = wE [A] [A] [A] [m] [%] S =

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
warunek warunek
St. trafo --> 1R (zas. podst.) 400 | 545,000 365,000 | 0,96 0,29 106,458 | 548,8 3 630 | 1008 3xYKY 4x240 C 1209,00 [ 0,90 1088,10 | 1577,75 42 0,24 spetniony spetniony
warunek warunek
Agregat --> 1R (zas. rez.) 400 | 410,000 410,000 | 0,96 0,29 119,583 | 616,4 3 630 | 1008 10xYKY 1x240 C 806,00 0,90 725,40 | 1051,83 18 0,17 spetniony spetniony

TABELA 1 Str. 1/3




PB Instalacji elektrycznych
Oczyszczalnia $ciekdw Kozienice
Zasilanie rezerwowe

Obliczenia parametrow petli zwarciowej - zasilanie podstawowe

Lp. Miejsce zwarcia Dane obwodu Dlugosé R; X tacznie R petli | tacznie X petli Z petli Prad znam. Czas Prad Poczatkowy |Prad zwarcia Ocena Ocena
ostatniego zwarcia zwarcia zwarcia zabezp. wylacz. | wylaczajacy | prad zwarcia 3- I, ochrony ochrony
odcinka 1 £l Z*1.<230 L>1
- - - [m] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [A] [s] [A] [A] [A] -
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 20 12 13 14 15 16
1 |Transformator 630 KVA - 2,6 9,8 2,6 9,8 10,2 - - - - -
2 |Transformator - rozdzielnica 1R 3xYKY4x240 42 2,6 0,50 5,2 10,3 11,6 630 0,2 8850 20 005,4 18 905,4 102,3 TAK
2.1 |Gniazdo wtyczkowe YDY 3x2,5 20 354,3 0,00 359,5 10,3 359,6 16 0,2 80 - 607,6 28,8 TAK
3 |Rozdzielnica adm ZK1 YAKY 4x150 250 118,1 0,00 123,3 10,3 123,7 160 5 854 1868,7 1765,9 105,7 TAK
3.1 |Waga YKY 5x4 16 177,1 0,00 123,3 133,6 181,8 16 0,2 80 - 1201,8 14,5 TAK
4 |Rozdzielnica 3R YKY 5x10 78 3454 0,00 350,6 361,0 3725 32 0,2 268 620,7 586,6 99,8 TAK
Uwagi:
1) Przed oddaniem instalacji do ekspolatacji skutecznos¢ zastosowanej ochrony nalezy sprawdzi¢ pomiarem.
TABELA 2 Str. 2/3



PB Instalacji elektrycznych
Oczyszczalnia $ciekdw Kozienice
Zasilanie rezerwowe

Obliczenia parametrow petli zwarciowej - zasilanie z agregatu

Lp. Miejsce zwarcia Dane obwodu Dlugosé R; X tacznie R petli | tacznie X petli Z petli Prad znam. Czas Prad Poczatkowy |Prad zwarcia Ocena Ocena
ostatniego zwarcia zwarcia zwarcia zabezp. wylacz. | wylaczajacy | prad zwarcia 3- I, ochrony ochrony
odcinka 1 £l Z*1.<230 L>1
- - - [m] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [mOhm] [A] [s] [A] [A] [A] -
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 20 12 13 14 15 16
1 |Agregat pradotwdrczy 510 kVA/408kW 510 kVA - 20,0 10,0 20,0 10,0 22,4 - - - - -
2 |Agregat- Rozdzielnica gtéwna 1R 10xYKY240 18 1,7 0,50 21,7 10,5 24,1 630 0,2 8850 9 605,3 90771 213,0 TAK
2.1 |Gniazdo wtyczkowe YDY 3x2,5 20 354,3 0,00 375,9 10,5 376,1 16 0,2 80 - 581,0 30,1 TAK
3 |Rozdzielnica adm ZK1 YAKY 4x150 250 118,1 0,00 139,8 10,5 140,1 160 5 854 1649,8 1559,0 119,7 TAK
3.1 |Waga YKY 5x4 16 177 ,1 0,00 139,8 150,3 205,2 16 0,2 80 - 1064,8 16,4 TAK
4 |Rozdzielnica 3R YKY 5x10 78 3454 0,00 367,1 377,6 401,7 32 0,2 268 575,6 544,0 107,6 TAK
Uwagi:
1) Przed oddaniem instalacji do ekspolatacji skutecznos¢ zastosowanej ochrony nalezy sprawdzi¢ pomiarem.
TABELA 2 Str. 3/3
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POLSKA
02.01.2019

Pomieszczenie 1/ Podsumowanie

Projekt 1 _
Edytor
Telefon
faks
e-Mail
T6.12m
180 zoo/—zoo\
/ / 2201220 20
0
/ \220
220
/ /240 240\ \
) 220 200
290 240 24|o ]
k L 240 220
0 240 - / /
200 \240 240 220
/ 200
\ 220 obl—220 180
200 :
180 \_/200
N
, . 0.00
0.00 753 m

Wysoko$¢ pomieszczenia: 3.830 m, Wysokos¢ montazu: 3.500 m,
Wspétczynnik konserwaciji: 0.80

Powierzchnia p [%] E [IX]
Ptaszczyzna pracy / 216
Podtoga 20 209
Sufit 70 98
Sciany (4) 50 165
Ptaszczyzna pracy:

Wysokos$¢: 0.000 m

Siatka: 11 x 9 Punkty

Margines: 0.200 m

Wykaz opraw

Nr. llo§¢ Etykieta (Czynnik korekcyjny)

OMS s.r.o. Jun17 uTDO Il ECO L 30W 3700Im

1 6 80Ra 4000K (1.000)

E min [IX]
167
142

66
91

@ (Oprawa) [Im]

W sumie:

Wartosci Lux, Skala 1:79

Emax [IX] Emin / Em
253 0.772
254 0.677
141 0.665
290 /

® (Lampy) [Im] P [W]

3700 3700 30.0
22201W sumie: 22200 180.0

Specyfikacja mocy przytaczeniowej: 3.90 W/m? = 1.80 W/m?/100 Ix (Powierzchnia podstawowa: 46.10 m?)

il
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| Architektura
wimesns | KOZIENICKA GOSPODARKA KOMUNALNA sp. z 0. o.
. Edisona 1 ul. Przemystowa 15, DATA:
petutihen 26-900 Kozienice 12.2018.
IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODPIS  |NR RYSUNKU:
PROJEKTANT: mgr inz arch. Stefan Sterczewski UAN 8346/39/89
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PRZEDMIOT RYS.: SKALA:
INWENTARYZACJA - FUNDAMENT ISTNIEJACY 1:100
STAN WYJSCIOWY
STADIUM:
) BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PBIV
Oszczyszczalnia Sciekéw w Kozienicach
m Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
R— KONST. BUD.
, " Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z o.0.
O Lk ul. Przemystowa 15 DATA:
f{éﬁz}i‘gﬁj‘fj 26-900 Kozienice 12.2018
IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODPIS | NR RYSUNKU:
PROJEKTOWAL: mgr inz. Janusz FILIPEK 4420/Gd/90
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istniejgcy fundament zelbetowy

elementy ramy no$neju agregatu
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rama nosnq agregatu

rama fundamentowa pod
projektowanym agregatem
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250 4

warstwa dylatacji poziomej
z migkkiego styropianu

o
8

N,
/4\ A dylatacja pionowa obwodowa
&

pozostata czgs¢ fundamentu istniejacego

a - usytuowanie otwordw stabilizacji i
poziomowani9a ramy stalowej przed
betonowaniem oraz kotwy wklejane
M16, dtugos¢ trzpieni 260mm

b - usytuowanie pozycji kotew
zespalajgcych nowg goérng czesé
fundamentu (ptytge goérnag) i istniejacy
obnizony blok fundamentowy oraz
kotwy wklejane M16, dlugos¢ trzpieni
330mm

zbrojone uzupelnienie posadzki nad istniejgcym fundamentem
i nad pozioma warstwa rozdziejajgca ze styropianu

A - A oddylatowanie istniejgcego fundamenty
od nowych warstw posadzkowych
(powierzchnig fundamentu pod
styropianem wyréwnac)
80
170

o

~

o

o

pnis =4

= 3 dylatacja pionowa obwodowa

wibroizolator EGA-120 <

rama fundamentowa pod
projektowanym agregatem

istniejacy fundament Zelbetowy

elementy ramy nosneju agregatu

przestrzen regulacyjna potozenia i poziomowania ramy
- w zadnym miejscu nie moze by¢ ciensza niz 40 mm

warstwa dylatacji poziomej
z migkkiego styropianu

dylatacja pionowa obwodowa

UWAGI:
1. Kolejnos¢ wykonania robét wg opisu technicznego.
2. Regulacja poziomu ramy nakretkami po wklejeniu w istniejacy fundament trzpieni gwintowanych a.

3. W ramie no$nej agregatu rozwierci¢ otwory mocowania jej do podtoza do $rednicy @18mm. Rame no$na agregatu mocowaé do

wibroizolatoréw $rubami M16 we wskazanych miejscach.

4. Zespolenie plyty gornej fundamentu agregatu z blokiem fundamentu istniejacego za pomoca kotew a ikotew b .

5. Szcegdt "A" wypeltnienia ramy betonem na rys. K-04.
6. Zestawienie materiatowe na rys. K-04.
7. Uzupetnienie plyty posadzkowej wykonczy¢ posadzkg jak w catym pomieszczeniu.

PRZEDMIOT RYS.:

SKALA:
PRZEKROJE FUNDMENTU AGREGATU 1:50
Z NOWA PLYTA GORNA | RAMA FUNDAMENTOWA

STADIUM:

) BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PBIV

Oszczyszczalnia Sciekow w Kozienicach
Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
R— KONST. BUD.
, " Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z o.0.

O Lk ul. Przemystowa 15 DATA:

‘g{-aﬁg?ei‘gﬁji? 26-900 Kozienice 12.2018
IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODPIS | NR RYSUNKU:
PROJEKTOWAL: mgr inz. Janusz FILIPEK 4420/Gd/90
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1 180PE S235

= > (3 C 180 5235
1 180PE S235 L=2234 S71= 3 L=3700 S/ZT= 2 W
(=988 SZT= 2 UWAGI:
1. Zestawienie materiatowe na rys. K-04.
2. Zazanaczone otwory tylko w dolnych pétkach
ramy stalowe;.
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320 NR4 I 180 PRZEDMIOT RYS.: SKALA:
250 RAMA STALOWA NOWEJ PLYTY GORNEJ 110 15
f © © FUNDAMENTU AGREGATU
! ] & N STADIUM:
1 ] ) BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PBW
_ b3 i A _ Oszczyszczalnia Sciekdw w Kozienicach
} ) m Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
! - !_ ~— INWESTOR: KONST. BUD.
& & | ' " Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z o.0.
NR2 [ 180 — 80472 Gaafisk ul. Przemystowa 15 DATA:
62 E petucortha 26-900 Kozienice 122018
‘ fundament
' o istniejacy IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODPIS | NR RYSUNKU:
otwqu18mm 4 PROJEKTOWAL: mgr inz. Janusz FILIPEK 4420/Gd/90
trzpien M16 989 Stal profil. S235 K-03




ciggta siatka gorna na catej
powierzchni ramy - prety @8
co 150x150 przyspawane na

stopkach gornych

element ramy no$neju agregatu

siatki dolne w polach miedzy
ksztattownikami ramy - prety
@8 co 150x150 przyspawane

na stopkach dolnych

wibroizolator EGA-120 zamocowany do ptyty

fundamentowej kotwami wklejanymi M12

wypetnienie wnetrza ramy betonem

dylatacja obwodowa (wktadka poliuretanowa)

z elastycznym uszczelnieniem posadzki
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rama fundamentowa pod
projektowanym agregatem
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ptyta uzupetniajgca posadzkowa zbrojona
nad pozostatg czescig fundamentu

istniejgcego poza ramg stalowg - potgczyé
z ptytg podposadzkowg posadzki istniejgcej
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podktadki klinowe dla ceqwnikiow
kotwy wklejane M16 zespalajgce nowa
g6rng czes¢ fundamentu z pozostawiong
czescig fundamentu istniejacego
fundament
istniejacy

ZESTAWIENIE STALI ZBROJENIOWEJ

PRETY ZBROJENIOWE @8 W FORMIE SIATEK ZGRZEWANYCH Q335 — 130mb — 52kg

ZESTAWIENIE STALI PROFILOWEY

507 NUMER NAZWA DEUGOSC | GATUNEK | LICZBA | MASA JEDN MASA 1 ELEMMASA RAZEM
ELEMENTU |  ELEMENTU [mm] STAL SZTUK [kg/m] [kq] [kq]
g 1 C 180 3700 5235 2 22.0 81.4 162.8
stalowa 2 C 180 2250 5235 2 22.0 49.5 99.0
3 T180PE 2234 5235 3 21.9 48.93 146.8
4 T180PE 988 5235 2 21.9 21.7 434
oty a oret gw. M16 260 K. 4.8 6 158 0.411 2,5
b pret gw. M16 330 K. 4.8 8 158 0.522 4.2
5 # 6x60 60 5235 8 2.83 0.170 1.4
0GOLEM 460.0
NADDATEK NA SPOINY: 1.8% 8.3
RAZEM: 469

UZUPEENIAJACO: NAKRETKI M16, PODKLADKI Dot/

, PODKrADKI KLINOWE DO CEOWNIKOW Do18

UWAGI:

1. Siatka zbrojeniowa z pretow zebrowanych @8 zgrzewana
(Q335) i przyspawana do ksztattownikow zgodnie z

opisem na odnosnikach.

2. Oznaczenia otworow i kotew a i b wg rys. K-02.

PRZEDMIOT RYS.:

Stal profil. S235

WYPELNIENIE BETONOWE SKALA:
RAMY STALOWEJ GORNEJ PLYTY 10
FUNAMENTOWEJ AGREGATU
STADIUM:
) T BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PBW
Oszczyszczalnia Sciekéw w Kozienicach
m Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
R KONST. BUD.
, " Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z o.0.
oo Eaisona ul. Przemystowa 15 DATA:
o@Dl 26-900 Kozienice 122018
IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODPIS  |NR RYSUNKU:
Beton C20/25 PROJEKTOWAL: mgr inz. Janusz FILIPEK 4420/GdI90
Stal zbroj. A-IlIN K-04




Istn.
kanal kablowy

Dywanik dielektryczny

Nowoprojektowane | Gtéwna szyna
pola rozdz. 1R _ | ¢ | o’ | uziemiajgca GSU |
— —— |
s 19| 7| 3 1 2 4 | 6| 8| 10 :
|
|

Wyrzut spalin

FeZn 30x4 n/t

1R-agregat 10xYKY240 mm2
. _ Sterownica
nr przedziatu 1R—agregat 1xYKY3x2,5 mm2 |
rozdzielni 1R _ | agreqaty
1R-agregat 1xYKSY10x2,5 mm2 11
1R-agregat 1xYK2x2,5 mm2 :
1R—agregat 1xFeZn 30x4 | KVAr
Dywanik dielektryczny O 8= _ _

OZNACZENIA | SYMBOLE

3
—C Gniazdo sitowe 16A IP66
—C Gniazdo wtyczkowe 2P+Z, P44
= Rozdzielnica elektryczna
@ Naped przepustnicy (czerpnia powietrza)
Uwagi:
1. Nalezy wykona¢ miejscowe potgczenia wyrdwnawcze przewodem LgY 6 mm2.
2. Gniazda wtyczkowe montowa¢ na wys. 0,8m od posadzki.
3. Osprzet instalacyjny sqgsiadujqcy ze sobq montowa¢ z wykorzystaniem ramek wielokrotnych.
4.  Agregat potgczy¢ z szyng GSU bednarkq FeZn 30x4.

wneka
elektryczna

Wyrzut spalin

Klapa grawitacyjna 130x120

FeZn 30x4 n/t

1xSRS160 n/t
:. %3 E— % 1R/02
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W
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WLZ, INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH, SILOWA
STADIUM:
dd  [*C BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PR
Oszczyszczalnia Sciekdw w Kozienicach
m Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
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, NESTOR Kozienicka Gospodarka Komunalna Sp. z o.0.
O ok ul. Przemystowa 15 DATA:
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PROJEKTOWAL: mgr inz. Grzegorz WOZNIAK POM/0015/PWOE/04
SPRAWDZIL: mgr inz. Dariusz BRUNN 235/Gd/2002




Istn.
kanal kablowy

Dywanik dielektryczny

—

————————

Nowoprojektowane Gtéwna szyna
pola rozdz. 1R _ | ¢ | o’ | uziemiajgca GSU |
— —— |
s 19| 7| 3 1 2 4 | 6| 8| 10 :

1R-agregat 10xYKY240 mm2
1R-agregat 1xYKY3x2,5 mm2 |

nr przedziafu

Wyrzut spalin 17 ,

a

— AW4

L|O©
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/FeZn 30x4 n/t

rozdzielni 1R

1R-agregat 1xYKSY10x2,5 mm2 | 11

1R-agregat 1xYK2x2,5 mm2
1R-agregat 1xFeZn 50x4

Dywanik dielektryczny

OZNACZENIA | SYMBOLE

Legenda opraw (oprawy typul:

El TDO IIT ECO L 30W 3700m 840
AW4 ONTEC R S1 NM 1HAT

EwW1 ONTEC S M1 M 1HAT “pikt”
Ew2 ONTEC G E1B M 1HAT ‘“pikt”

EwW3 ONTEC S W1 COLD NM 1HAT
e tacznik klawiszowy chwilowy
o tacznik klawiszowy jednobiegunowy 1P44
Uwagi:
1. Nalezy wykona¢ miejscowe potqczenia wyrdwnawcze przewodem LgY 6 mm?2.

2 Osprzet instalacyjny sqgsiadujgcy ze sobg montowa¢ z wykorzystaniem
ramek wielokrotnych.
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PROJEKTOWAL.: mgr inz. Grzegorz WOZNIAK POM/0015/PWOE/04
SPRAWDZIL: mgr inz. Dariusz BRUNN 235/Gd/2002
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SPRAWDZIL: mgr inz. Dariusz BRUNN 235/Gd/2002
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UWAGI

1. Rozdzielnica stojgca typu XVIL wg wytycznych firmy EATON
2. Glebokose rozdzielnicy: 600 mm

3. Stopien ochrony rozdzielnicy: IP55

4. Wprowadzenia kabla zasilajgcego od géry/dotu

5. Kolor RAL 7035 (standardowy)

PRZEDMIOT RYS.: SKALA:
WIDOK ELEWACJI ROZDZIELNICY 1R
POLA 1'i2'
STADIUM:
dd [ BUDYNEK AGREGATOROWNI/RGnn PBW
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m Kozienice, ul. Wislana 18 BRANZA:
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PROJEKTOWAL: mgr inz. Grzegorz WOZNIAK POM/0015/PWOE/04
SPRAWDZIL: mgr inz. Dariusz BRUNN 235/Gd/2002




Kozienice, dnia 2018-05-18

6867571755618 MW

Wypis z miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego dla terenu
potozonego w obrebie geodezyjnym Kozienice PSK — zwanego ,Kozienice -

Oczyszczalnia”

Zgodnie z ustaleniami miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego dla terenu
potozonego w  obrebie geodezyjnym Kozienice PSK — zwanego ,JKozienice - Oczyszczalnia”
zatwierdzonego uchwatg Nr XXII/207/2012 Rady Miejskiej w Kozienicach z dnia 30 sierpnia 2012r. (
Dz. Urz. Woj. Maz. z2012r., poz. 7151), dziatka nr 9 potozona w obrebie PSK Kozienice znajduje si¢ na
terenie oznaczonym symbolem K, dla ktérego ustalenia brzmia nastepujaco:

»Dla terenu oznaczonego na rysunku planu symbolem K (o powierzchni okoto 6,34ha) obowiazuja

nastepujace ustalenia:
1) przeznaczenie terenu:
a) podstawowe — urzadzenia i obiekty infrastruktury technicznej zwiazane z oczyszczaniem
1 przetwarzaniem $ciekow oraz gospodarka osadowa,
b) uzupehiajgce — zabudowa administracyjna, inne obiekty infrastruktury technicznej;
2) w zakresie ochrony i ksztaltowania fadu przestrzennego:

a) zabrania si¢ lokalizacji wszelkich reklam, za wyjatkiem szyldow i szyldow reklamowych;

b) w zakresie realizacji ogrodzen:

— zabrania si¢ realizacji ogrodzen z prefabrykatéw betonowych i zelbetonowych oraz
ogrodzen z odpadéw metalowych i blach,

—  ogrodzenia muszg by¢ przynajmniej w 70% powierzchni azurowe, przy czym procent ten
nalezy liczy¢ kazdorazowo dla powierzchni ogrodzenia mierzonej pomiedzy stupkami
ogrodzeniowymi i terenem lub shupkami ogrodzeniowymi i podmuréwka,

— zakazuje si¢ realizacji ogrodzern w odleglosci mniejszej niz 1,5 m od rowdw
melioracyjnych i odwadniajacych znajdujacych si¢ poza obszarem planu;

c) dopuszcza si¢ lokalizacje obiektéw radiokomunikacyjnych, radionawigacyjnych
1 radionadawczych o maksymalnej wysokosci do 30 m nad poziom terenu;

3) w zakresie ochrony srodowiska, przyrody i krajobrazu kulturowego:

a) ustala si¢ catkowity zakaz lokalizowania przedsigwzig¢ mogacych zawsze znaczaco
oddziatywaé na $rodowisko lub potencjalnie znaczaco oddziatywaé na s$rodowisko za
wyjatkiem instalacji do oczyszczania $ciekéw oraz innych obiektéw infrastruktury
technicznej,

b) ustala si¢ obowigzek utrzymania dopuszczalnych pozioméw pél elektromagnetycznych
w Srodowisku zgodnie z przepisami odrebnymi,

c) ustala si¢ obowigzek uwzgledniania i zachowania naturalnych drog sptywu wod opadowych,

d) warunki zabudowy i zagospodarowania terenu nie mogga ograniczaé wymaganych prawem
wodnym obowigzkéw administratorow rzek lub ciekéw w zakresie utrzymania ich
w nalezytym stanie,

e) dla drég wewnetrznych i parkingéw dopuszcza si¢ stosowanie nawierzchni azurowych
umozliwiajgcych przesiagkanie wod opadowych do ziemi,

f) wzdluz ul. Wislanej ustala si¢ wprowadzenie wiclowarstwowe;j zieleni izolacyjnej, odpornej
na zanieczyszczenia i zasolenie,

g) ustala si¢ wprowadzenie wielowarstwowej zieleni izolacyjnej, odpornej na zanieczyszczenia i
zasolenie, wzdhuz pétnocno-wschodniej granicy planu;

4)  w zakresie ksztattowania zabudowy i zagospodarowania terenu ustala sie:

a) lokalizacje zabudowy administracyjnej wolnostojacej,

b) nieprzekraczalne linie zabudowy dla lokalizacji zabudowy administracyjnej zgodnie z rysunkiem
planu,

c) lokalizacje pozostatych obiektow budowlanych zgodnie z przepisami prawa budowlanego,

d) wskaznik powierzchni biologicznie czynnej w granicach dziatki inwestycyjnej — minimalnie 20%
powierzchni dziatki inwestycyjnej,



powierzchnia zabudowy obiektami przeznaczenia podstawowego i uzupehiajgcego, w granicach
dziatki inwestycyjnej - maksymalnie 70% powierzchni dziatki inwestycyjne;j,

wskaznik intensywnosci zabudowy w granicach dziatki inwestycyjnej — maksymalnie 0.75,
wskaznik intensywnosci zabudowy w granicach dziatki inwestycyjnej — minimalnie 0.1,
maksymalng wysokos$¢ budynkéw administracyjnych — 10m,

maksymalng liczbg kondygnacji nadziemnych budynkéw administracyjnych —2 kondygnacie,
dachy dla budynkéw administracyjnych - plaskie,

elewacje zewnetrzne budynkéw administracyjnych zlokalizowanych na terenie oznaczonym
symbolem K - tynki w kolorach: biatym, odcieniach: szarosci i bezu,

zakaz nasadzen drzew 1 krzewow, ktérych naturalna wysokos¢ przekracza 5 m oraz
lokalizacji obiektow budowlanych i urzadzen, ktérych wysokos¢ przekracza 5 m nad poziom
terenu w strefach technicznych od napowietrznych linii elektroenergetycznych wysokich
napie¢ wskazanych na rysunku planu

w przypadku skablowania napowietrznych linii elektroenergetycznych wysokich napieé
ograniczenie szerokosci strefy techniczne;j,

zmiang polozenia strefy technicznej od napowietrznych linii elektroenergetycznych w przypadku
zmiany tych linii:

— dla linii elektroenergetycznej 400kV strefa o szerokosci 80m — po 40m w obu kierunkach od osi

linii elektroenergetycznej,
— dla linii elektroenergetycznej 220kV strefa o szerokosci 50m — po 25m w obu kierunkach
od osi linii elektroenergetyczne;j;

5) w zakresie granic i sposobow zagospodarowania terenéw lub obiektow podlegajacych ochronie
ustalonych na podstawie odrgbnych przepisow, wskazuje si¢ obszar planu w catoéci potozony w
granicach obszaru Natura 2000 PLB140013 — Ostoja Kozienicka, w ktorych wszelkie
zagospodarowanie i uzytkowanie terenu musi by¢ zgodne z obowigzujgcymi w tym zakresie
przepisami odrgbnymi, a w szczegdlnosci zakazuje si¢ podejmowania dziatan moggcych
znaczaco negatywnie oddziatywac na cele ochrony obszaru Natura 2000.

6) w

zakresie zasad podziatu nieruchomosci - wskazuje si¢ wydzielenie dziatki inwestycyjnej

po liniach rozgraniczajgcych terenu oznaczonego symbolem K,

7) w zakresie szczegdlnych warunkow zagospodarowania terenOw oraz ograniczen w ich
uzytkowaniu, wskazuje sig obszar planu w catosci potozony w:
a) granicach Gléwnego Zbiomika Wéd Podziemnych Nr 222 — , Dolina Srodkowej Wisty”, w

b)

ktorych wszelkie zagospodarowanie i uzytkowanie terenu musi byé zgodne
z obowigzujagcymi w tym zakresie przepisami odrebnymi, a w szczegdlnosci zakazuje sie
wprowadzania wszelkich nieoczyszczonych sciekéw do ziemi i do warstw wodonosnych,
obszarze szczegélnego zagrozenia powodzig, w ktorym wszelkie zagospodarowanie i
uzytkowanie terenu musi by¢ zgodne z obowigzujacymi w tym zakresie przepisami
odrgbnymi, a w szczegélnosci zakazuje si¢ wykonywania robdt oraz czynnosci
utrudniajacych ochrong przed powodzia lub zwigkszajacych zagrozenie powodziowe.

8) w zakresie obshugi komunikacyjnej terenu oznaczonego symbolem K:

a)

b)

ustala si¢ obshuge komunikacyjna z drogi powiatowej - ulicy Wislanej poprzez drogi

wewnetrzne,

warunki parkingowe:

— ustala si¢ realizacj¢ miejsc postojowych dla obstugi terenu urzgdzen i obiektow
infrastruktury technicznej zwigzanych z oczyszczaniem i przetwarzaniem sciekow oraz
gospodarka osadowg w granicach terenu oznaczonego symbolem K,

— ustala si¢ realizacje¢ minimum 14 miejsc postojowych dla samochodéw osobowych, w
tym minimum 2 miejsc postojowych przystosowanych dla oséb niepelosprawnych,

— dodatkowo ustala si¢ realizacje minimum 2 miejsc postojowych dla samochodéw
cigzarowych o dopuszczalnej masie catkowitej powyzej 3,5 tony,

— ustala si¢ realizacj¢ minimum 5 miejsc postojowych dla rowerow;

9) w zakresie wyposazenia w infrastrukture techniczng:

a)

b)

ustala si¢ odprowadzenie wéd opadowych i roztopowych z terenéw utwardzonych siecig
kanalizacji deszczowej do odbiornika Sciekéw deszczowych, po ich podczyszezeniu zgodnie
z przepisami odrebnymi i1 retencjonowaniu w iloéci przekraczajacej odplyw ze zlewni
naturalnej,

ustala si¢ odprowadzanie wod opadowych i roztopowych z powierzchni biologicznie czynnej
do ziemi,



a)

h)

i)
)

ustala si¢ odprowadzanie nadmiaru woéd opadowych i roztopowych do otwartego lub
zamkni¢tego zbiornika retencyjnego,

zabrania si¢ niszczenia urzadzen wodnych w obszarze planu,

ustala si¢ zaopatrzenie w wode z gminnej sieci wodociaggowe;j,

ustala si¢ zaopatrzenie w energi¢ elektryczng z linii elektroenergetycznych 15 kV i 0,4 kV lub
z alternatywnych zrédet energii,

ustala si¢ zasilanie w energi¢ cieplng ze zbiorowych lub indywidualnych zrédet dostarczania
ciepla w stopniu wystarczajagcym dla prawidlowego uzytkowania zgodnie z funkcja, z
wykorzystaniem: energii elektrycznej, gazu, oleju niskosiarkowego, paliw statych spalanych
w piecach niskoemisyjnych lub z odnawialnych i niekonwencjonalnych zrodet ciepta,
dopuszcza si¢ remonty, odbudowe, rozbudowe, przebudowe oraz budowe nowej linii
na miejscu istniejgcej napowietrznych linii elektroenergetycznej wysokiego napiecia,

ustala sig realizacj¢ miejsca do gromadzenia odpadéw w granicach dziatki inwestycyjnej,

ustala si¢ obowigzek stworzenia warunkéw do selektywnej zbidrki odpadéw;

10) w zakresie tymczasowego zagospodarowania, urzadzania i uzytkowania terenu ustala sie:
a) zakaz tymczasowego zagospodarowania, urzadzania i uzytkowania terendw, za wyjatkiem

b)

- wykorzystania rolniczego lub zgodnego z dotychczasowym uzytkowaniem,

zakaz lokalizacji tymczasowych obiektow ustugowo-handlowych;

11) ustala si¢ stawke procentowa stuzacg naliczeniu oplat z tytulu wzrostu wartoéci nieruchomosci w
wysokosei 0,1%.”

Zalacznik nr 1 :
Wyrys z miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego.

Wydzi

Otrzymuje:
1/ A. GRUNDLAND ul. Czerniakowska 28A/7, 00-714 Warszawa.

2/ ala



i

STREFY OCHRONY KONSERWATORSKIES

strefa B ochrony konserwatorskie}
strefa E ochrony konserwatorsiie]
sirefa achrony archeokogiczne]

[ K- ocayszcaainia scieken

| | R-teren roiny

[ e -ushgipuicane

[ WS-wody powierzerniowe
[ 2R -taki, pastwiska, nisutytid
[ KoL -cog pusiczna Ky kaie]

g

an

Zalacznik nr 1 do wypisu
znak: GS. 6727.125.2018. MW
‘Wyrys z miejscowego planu

20Sp owania przestr

te)/(48) 6
$4x (48) 6

[
MIEJSCOWY PLAN ZAGO! 2l
| W OBREBIE GEODEZYJNYM KOZIENICE PSK - ZWANY "KOZIENICE - OCZYSZCZALNIA"

B

LA TERENU PQLOZONEGO

o

nnz

ZAMAWIAJACY: __| BURMISTRZ GMINY KOZIENICE

WYKONAWCA: PRACOWNIA URBANISTYCZNA SP. Z 0.0.
ul.Filtrowa 67D lok.111 02-055 Warszawa

ZesPOL: ‘mor Wanda Stolarska - gfowny projektant

czionek OIU z/s w Warszawie Nr WA-258
mgrinz. Karina Konarzewska - czionek OIU 2/s w Warszawie Nr WA-348

mgr inz. Marta Choromariska




PATRZ KARTA - LN3-630-1

LN3-630-1
112009

Typ
Catalog No.

Program dostaw
Asortyment

Funkcja ochrony
Norma/Dopuszczenie
Technika montazowa
Wielko$¢ gabarytowa

Opis

Liczba biegunéw

Standardowo w zestawie

Potozenia taczenia

Prad znamionowy = Znamionowy prad staty

Ochrona przeciwzwarciowa maks. bezpiecznik gL

Dane Techniczne
Roztacznik mocy
Odporno$¢ na udar napigciowy

Gtowne tory pradowe

Obwad pomocniczy
Znamionowe napigcie pracy
Nominalna czestotliwo$¢ robocza
Prad znamionowy = Znamionowy prad staty
Kategoria przepigciowa / stopien zanieczyszczenia
Znamionowe napigcie izolacji
Zastosowanie w nieuziemionych sieciach

Obliczeniowa zwarciowa zdolno$¢ wiaczania
690 V 50/60 Hz

Pomiarowa wytrzymatos$¢ na prad zwarciowy
t=03s

t=1s

warunkowy znamionowy prad zwarciowy

z zabezpieczeniem wstgpnym

400/415V

690V

z bezpiecznikiem z tytu

400/415V

690V

Znamionowa zdolnos$¢ zataczeniowa i wytgczeniowa

Znamionowy prad pracy
415V
690V
415V
690V
Trwato$¢, mechaniczna

max. czestotliwo$¢ zataczania

07.11.2018

Roztacznik izolacyjny, 3b, 630A, wielkos¢ konstrukcyjna 3
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Cykle taczenia
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Roztgcznik izolacyjny

Roztacznik izolacyjny/Wytacznik gtowny
IEC

Montaz staty

LN3

Cechy wytacznika gtéwnego wtacznie z wymuszeniem zgodnie z IEC/EN 60204 i VDE
0113.

Cechy roztacznikéw zgodnie z IEC/EN 60947-3 i VDE 0660.

Zabezpieczenie przed dotknigciem zgodnie z VDE 0160 czes¢ 100.

3-biegunowe
podfaczenia na $rube
l,+,0

630

630

8000
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690
50/60
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/3
1000

=690

25

PN3(N3)-400...630: 630
100

80

PN3(N3)-400...630: 630
100
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630
630
630
630
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Trwatosc, elektryczna
400 V 50/60 Hz

415V 50/60 Hz
690 V 50/60 Hz
400V 50/60 Hz
415V 50/60 Hz
690 V 50/60 Hz
taczny czas awarii w wypadku zwarcia

Przekroj doprowadzen

Standardowo w zestawie
Przewéd okragty Cu
zacisk skrzynkowy

przewdd pojedynczy

wielozytowy

Zaciski tunelowe
przewdd pojedynczy
wielozytowy

wielozytowy

Dwuotworowe

Podtaczenie na $rube i przytacze po stronie tylnej
bezposrednio przy taczniku sterowniczym

przewdd pojedynczy
wielozytowy

Poszerzenia podtaczen
Poszerzenia podtaczen

Przewody Al, kable Cu
Zacisk tunelowy
przewdd pojedynczy
wielozytowy
wielozytowy

Dwuotworowe

Podtaczenie na $rube i przytacze po stronie tylnej
Tasma Cu, perforowana
Ta$ma Cu, perforowana
Poszerzenia podtaczen

Tasma Cu (liczba lamel x szeroko$¢ x gruboscé lamel)

zacisk skrzynkowy

Podtaczenie na $rube i przytacze po stronie tylnej
Tasma Cu, perforowana
Tasma Cu, perforowana
Poszerzenia podtaczen
Szyna miedziana (szeroko$¢ x grubosc¢)
Podtaczenie na $rube i przytacze po stronie tylnej
Podtaczenie na $rube

bezposrednio przy taczniku sterowniczym

Poszerzenia podtaczen

07.11.2018

Cykle taczenia
Cykle taczenia
Cykle taczenia
Cykle taczenia
Cykle taczenia

Cykle taczenia

min.

max.

min.

max.

min.

max.

mm

min.

max.

ms

mm

mm

I'ﬂl'ﬂ2

mm

mm

mm
mm

mm

mm

mm

mm

mm

mm
mm

mm

mm

mm

mm
mm

mm

mm

mm

mm

5000
5000
3000
3000
3000
2000
<10

podfaczenia na $rube

2x16

1x (35 - 240)
2x(25-120)

1x (16 - 185)

1x(25-185)

1x (50 - 240)
2 x (50 - 240)

1x16
2x16

1x (25 - 240)
2x (25 - 240)

2x 300

1x16

1x(25-185)

1 x (50 - 240)
2 x (50 - 240)

6x16x0,8
10x32x1,0+5x32x1,0
(2x)10x50x 1.0

6x16x0.8

10x24x1.0
+5x24x1.0
(2x)8x24x1.0

6x16x0,8
10x32x1,0+5x32x1,0
(2x)10x50x 1.0

M10

20x5

30x 10
+30x5
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Poszerzenia podtaczen max. mm 2x (10 x 50)

Przewody sterujace
mm? 1x(0,75 - 2,5)
2x(0,75-1,5)
Swiadectwo typu zgodnie z IEC/EN 61439
Dane techniczne dla zaswiadczenia rodzaju konstrukcji
Znamionowy prad pracy do podania straty mocy In A 630
Strata mocy elementu eksploatacyjnego, w zaleznosci od pradu Pyid W 107.163
Certyfikat konstrukcji IEC/EN 61439
10.2 Wytrzymato$¢ materiatow i cze$ci
10.2.2 Odporno$¢ na korozje Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.2.3.1 Wytrzymato$¢ cieplna powtoki Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.2.3.2 Rezystancja materiatu izolacyjnego przy normalnym cieple Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.2.3.3 Rezystancja materiatu izolacyjnego przy nietypowym cieple Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.2.4 Wytrzymato$¢ na dziatanie promieniowania UV Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.2.5 Podnoszenie Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
10.2.6 Kontrola odporno$ci na uderzenia Nie dotyczy, poniewaz nalezy ocenic¢ cata szafe sterownicza.
10.2.7 Napisy Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.3 Stopien ochrony powtfok Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
10.4 Odstepy izolacyjne powietrzne i pradéw petfzajacych Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
10.5 Ochrona przed porazeniem elektrycznym Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
10.6 Montaz elementéw eksploatacyjnych Nie dotyczy, poniewaz nalezy ocenic¢ cata szafe sterownicza.
10.7 Wewnetrzne obwody pradowe i potgczenia Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
10.8 Przytacza przewodéw wchodzacych z zewnatrz Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
10.9 Wtasciwosci izolacji
10.9.2 Wytrzymato$¢ elektryczna o czgstotliwos$ci roboczej Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
10.9.3 Odporno$¢ na napigcie udarowe Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
10.9.4 Sprawdzanie powtok z materiatu izolacyjnego Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
10.10 Nagrzanie Oszacowanie nagrzania nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy

sterowniczej. Eator dostarczy danych na temat straty mocy aparatow.

10.11 Odporno$¢ na zwarcia Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej. Przestrzegac
wytycznych odno$nie aparatow taczeniowych.

10.12 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej. Przestrzega¢
wytycznych odnos$nie aparatow taczeniowych.

10.13 Dziatanie mechaniczne Spetnienie wymagan w aparacie jest jednoznaczne z przestrzeganiem instrukcji
montazu (IL).

Dane techniczne zgodne z ETIM 7.0
Urzadzenia niskonapigciowe (EG000017) / Roztacznik (EC000216)

Elektrotechnika, automatyzacja i technologia / Rozdzielnice niskonapigciowe / Roztacznik, odfacznik obciazenia, przetacznik sterujacy / Kompaktowy odtacznik obciazenia
(ecl@ss10.0.1-27-37-14-03 [AKF060013])

Jako roztacznik gtowny Tak
Jako roztacznik remontowy Tak
Jako roztacznik bezpieczenstwa Nie
Jako wytgcznik awaryjny Tak
Jako przetacznik nawrotny Nie

Liczba tacznikow

Maksymalne znamionowe napigcie pracy Ue AC Vv 400
Znamionowe napigcie pracy \ 690 - 690
Znamionowy prad ciagty lu A 630
Znamionowy prad ciagty dla AC-23, 400 V A

Znamionowy prad ciagty dla AC-21, 400 V A 0
Znamionowa moc pracy dla AC-3, 400 V kW 0
Znamionowy wytrzymywany prad krétkotrwaty lew kA 12
Znamionowa moc pracy dla AC-23, 400 V kw 315
Zdolno$¢ taczeniowa przy 400 V kW 0

07.11.2018 Eaton 112009 ED2018 V50.0 PL 3/5



Znamionowy warunkowy prad zwarciowy lq kA 100

Liczba biegunow 3

Liczba stykéw pomocniczych rozwiernych 0

Liczba stykéw pomocniczych zwiernych 0

Liczba stykéw pomocniczych przetacznych 0

Opcjonalny naped silnikowy Tak

Whbudowany naped silnikowy Nie

Opcjonalny wyzwalacz napigciowy Tak

Budowa urzadzenia Urzadzenie mocowane na state
Do montazu na ptycie Tak

Do montazu tablicowego 4-otworowego Nie

Do montazu czotowego centralnie Nie

Do instalacji w tablicach rozdzielczych Tak

Do montazu po$redniego Tak

Kolor elementu sterowniczego Szary

Rodzaj elementu wykonawczego Dzwignia

Z mechanizmem ryglujgcym Tak

Rodzaj podtaczenia stykéw gtéwnych Potaczenie Srubowe
Stopien ochrony (IP) czesci czotowej 1P20

Stopien ochrony (NEMA)

Wymiary

- 166
, 120.5 .
e S o
Ny £ —
b 45 - 2 R b
|

20.5

j L M0 % 35

28 1795

133.5

216
234
275
|
|

117

=60
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&

(D Przestrzeri tuku, minimalny luz od pozostatych czesci
(@ Minimalny luz od sasiednich czesci
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1. Charakterystyka uktadow SZR z modutami automatyki

typu MAX-1SX

Uktady samoczynnego zataczania rezerwy zasilania (SZR) z modutami automatyki typu
MAX-1SX sa przeznaczone do zapewnienia ciggtosci zasilania niskim napieciem
odbiorcow energii elektrycznej:

o kategorii Il (Sredniej) — np. wysokie budynki mieszkalne,

o kategorii Il (wysokiej) — np. duze hotele, szpitale, stacje radiowe i
telewizyjne, dworce kolejowe, porty lotnicze, stacje rozdzielcze wysokich
napiec

oraz do wspoétdziatania z innymi urzadzeniami zasilania bezprzerwowego odbiorcéw
kategorii IV (najwyzszej) — np. sale operacyjne, bankowe systemy komputerowe.

Ukfad SZR z modutem automatyki typu MAX-1SX moze byé zbudowany z dwoch lub
trzech aparatéw wykonawczych (wytacznikow lub roztacznikdw) o pradzie znamionowym
od 40A do 6300A. Automatyka SZR modutu typu MAX-1SX dedykowana dla dwdch
Zrodet (zasilaczy) moze pracowac wedtug jednego wybranego z siedmiu diagramoéw SZR
przedstawionych w tablicy 1 . W przypadku modernizacji lub rozbudowy ukfadu SZR np.
o dodatkowy wytacznik sprzegtowy lub sekcyjny, modut automatyki typu MAX-1SX moze
by¢ w ciggu kilku sekund przeprogramowany do pracy wedtug innego z wymienionych
diagraméw. Cecha ta umozliwia rowniez przeniesienie uzywanego juz modutu
automatyki typu MAX-1SX z jednego uktadu SZR do drugiego.

Ponadto modut automatyki typu MAX-1SX jest wyposazony w panel operatorski,
ktory umozliwia miejscowa lub zdalna wizualizacje pracy uktadu SZR.

Tablica 1. Schematy i diagramy laczen SZR realizowane przez modut typu MAX-1SX
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Moduty automatyki typu MAX-1SX w wyniku pobudzenia podnapieciowego moga
sterowac przetaczeniami zrodet zasilania przy przerwach w zasilaniu trwajacych dtuzej niz
1 sekunde. Czas zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia mozna dopasowa¢ do dziatania
urzadzen zasilajacych i odbiorczych. Na przyktad w celu wyeliminowania zbednego
zadziatania SZR w wyniku przemijajacych zaktocen w sieciach rozdzielczych sredniego
napiecia i dziatania samoczynnego powtornego zataczenia (SPZ) nastawa zwtoki reakgcji
SZR powinna by¢ wieksza niz 3 sekundy. Do dziatania urzadzen zasilajacych i
odbiorczych mozna réwniez dopasowac czas zwtoki reakcji SZR na powrdt napiecia.



Czas wykonania petnego cyklu zadziatania SZR, liczonego od chwili pobudzenia
otwarcia pierwszego tacznika (wyfacznika/roztacznika) do chwili zamkniecia ostatniego
tacznika, wynosi od 2,5 — 3,5 sekundy.

Uktad SZR z modutem typu MAX-1 zapewnia:

e automatyczne  przetaczanie  zasilania  pomiedzy  zrodtem  (zasilaczem)

podstawowym a rezerwowym, ktorym moze by¢ rowniez agregat pradotworczy;

e mozliwos¢ dopasowania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i powrot napigecia do
czasu dziatania uktadéw SZR w rozdzielniach nadrzednych oraz nastaw czasowych
zabezpieczen;

e automatyczne uruchamianie agregatu pradotworczego i kontrole jego gotowosci
do przyjecia obcigzenia;

e automatyczne lub po recznym potwierdzeniu przetaczanie powrotne na zasilanie
podstawowe i zatrzymywanie agregatu pradotworczego po zadanym czasie
wybiegu;

e wzajemne podwojne blokady elektryczno-programowe i ew. mechaniczne
aparatow wykonawczych przed zataczeniem zrodet do pracy réwnolegtej;

e reczne miejscowe sterowanie aparatami wykonawczymi;

e wylaczenie przeciw pozarowe (awaryjne) - miejscowe lub/i zdalne - zrodet za
pomoca , gléwnego wytacznika pradu”;

e sygnalizacje optyczna obecnosci prawidlowych napie¢ zrodet, potozenia
(otwarty/zamkniety) gtownych stykow facznikow, wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) oraz prawidtowego dziatania automatyki SZR;

e kontrole wykonania dyspozycji zamkniecia i/lub otwarcia przez aparaty
wykonawcze;

e kontrole zadziatania wyzwalaczy nadpradowych wytacznikow ;

e kontrole  prawidtowego  odwzorowania  potozenia  stykdw  aparatow
wykonawczych;

e zdalna lub miejscowa wizualizacje pracy ukfadu SZR wraz z wysSwietlaniem
komunikatow o zakfoceniach.

Moduty automatyki SZR typu MAX-1SX sg zbudowane w oparciu o trzy jednostki
logiczne: dwa serii EASY800 oraz panel operatorski serii XV-100. Kazda jednostka logiczna
realizuje wifasny program kontrolujac prace pozostatych. Odwzorowanie potozenia stykow
aparatow wykonawczych oraz blokady ich zataczenia sa realizowane niezaleznie przez dwie
jednostki logiczne. Tak wiec, sygnat zataczenia kazdego tacznika powstaje na drodze dwaoch
szeregowo potfaczonych stykow wyjsciowych dwaoch roznych jednostek logicznych.

Kodowanie diagramu pracy SZR sposrod przedstawionych w tablicy 1 jest najwazniejsza
czynnoscig przed pierwszym uruchomieniem modutu automatyki typu MAX-1SX, gdyz
decyduje réwniez o dziataniu blokad tacznikow gtéwnych SZR. Dlatego tez wykonuje sie go
poprzez zatozenie odpowiednich mostkow na listwie zaciskowej modutu. Po zatgczeniu
zasilania modutu automatyki kod binarny wybranego diagramu SZR zostaje odczytany i
przestany do wszystkich jednostek logicznych. Na wysSwietlaczu panelu operatorskiego
pojawia sie ,tabliczka znamionowa” z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz napis z
symbolem wybranego diagramu. Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane bedzie
przycisniecie zainstalowanego na obudowie modutu przycisku , Zatwierdzenie diagramu”.
Kod diagramu zostaje zapamietany w jednostkach logicznych i przyjety do realizacji w
zakresie blokad recznego zatgczania facznikow oraz pracy uktadu SZR. Kazda podzniejsza
zamierzona lub przypadkowa zmiana podfaczenia mostkow wyboru diagramu powoduje
zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga powtorzenia procedury
potwierdzania wyboru diagramu.

Wyswietlany diagram uktadu SZR jest animowany w zakresie potozenia tacznikdw, pracy
zasilaczy oraz uruchamiania agregatu pradotworczego. Usterki i zakfocenia w pracy sa
sygnalizowane za pomoca wyswietlanych komunikatéw alarmowych. Kolejne wyswietlane



strony sa przeznaczone do zadawania i odczytywania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i
powrot napiecia oraz czas wybiegu agregatu.

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikéw lub/i roztacznikbw oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci potaczen
zewnetrznych modutu automatyki. W dalszej kolejnosci przeprowadza sie probe sterowania
recznego i sygnalizacji a nastepnie sterowania automatycznego ukfadu SZR.

2. Funkcjonowanie uktadu SZR z modutem typu MAX-1SX

2.1 Sygnalizacja miejscowa

Do sygnalizacji miejscowej w ukfadu SZR zastosowano lampki (LED) o trwatosci
100.000 h. Za pomoca sygnalizacji przekazywane sg informacje o:

e obecnosci prawidtowego napiecia zasilania kazdego zrodta (zasilacza) - lampka
barwy biatej (H1, H2);

e stanie zataczenia (zamkniecia) tacznikéw (Q1,Q2, ew. Q3) - lampka barwy zielonej
w obudowie zblokowanych przyciskow (S1, S2, ew. S3);

e trybie sterowania “Sterowanie automatyczne — SZR odblokowany” — przetacznik
barwy zottej (S10) podswietlony / , Sterowanie reczne — SZR zablokowany -
przefacznik (S10) nie podswietlony;

e sytuacji alarmowej — zadziatanie wyzwalacza wytacznika oraz zaktocenia dziatania
uktadu SZR np. niewykonania przez aparaty wykonawcze cyklu przetaczania
zasilania, itp. — miganie podswietlenia barwy zottej przetacznika , Sterowanie
automatyczne” (S10);

e wylaczenia pozarowego (awaryjnego) facznikow (Q1, Q2, ew. Q3) — czerwony
przycisk (S101) podswietlony.

Modut automatyki jest standardowo wyposazony w zasilacz UPS do podtrzymywania

sygnalizacji w czasie braku zasilania zewnetrznego.

2.2 Sterowanie reczne

Podswietlany  przefacznik ~ (S10) stuzy do  wyboru trybu  sterowania
JAutomatyczne”/"Reczne”. Do sterowania recznego aparatami na elewacji pola SZR
rozdzielnicy zainstalowano podwdjne przyciski (S1, S2, ew. S3). W trybie sterowania
recznego przyciskami (S1, S2, ew. S3) mozna zataczac¢ i wytaczac taczniki - z wykluczeniem
operacji objetych blokadami. Blokady uniemozliwiaja jednoczesne zamkniecie tacznikdw
podajgcych zasilanie z dwoch zasilaczy na te same szyny.

Sterowanie reczne funkcjonuje przy prawidtowym zasilaniu z przynajmniej jednego
Zrodfa zasilania.

Jezeli w sterowaniu automatycznym zostanie uruchomiony agregat pradotwaorczy, to
po przetaczeniu do trybu sterowania recznego agregat zostanie zatrzymany.

Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej plaszczyznie obudowy
wyltacznikow/roztacznikow!

2.3 Sterowanie automatyczne

Po przetagczeniu przetacznika (S10) do pozycji ,Sterowanie automatyczne” zapala sie
z6tte podswietlenie przetacznika i:

e pali sie Swiattem ciaglym w przypadku spetnionych warunkow sterowania

automatycznego,
e miga w przypadku nie spetnienia warunkdéw sterowania automatycznego.
Sterowanie reczne (elektryczne — przyciskami S1, S2, ew. S3) facznikami zostaje

zablokowane. Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego potozenie tacznikdw



zostanie automatycznie skorygowane adekwatnie do biezacych warunkow zasilania, zgodnie
z wybranym diagramem faczen, facznie z uruchomieniem agregatu pradotworczego, kontroli
jego napiecia i gotowosci do przyjecia obciazenia oraz czasu jego wybiegu.

Czas zwtoki reakcji uktadu SZR na zanik napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 3
sekundy (3000 ms) moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 500ms-30.000ms
za posrednictwem klawiszy i wySwietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas zwioki reakcji uktadu SZR na powrdt napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 6
sekund (6000 ms) moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 500ms-30.000ms za
posrednictwem klawiszy i wysSwietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas pracy generatora do zatrzymania po powrocie napiecia sieci (czas wybiegu)
ustawiony fabrycznie na 1 minute moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 1-90
min za posrednictwem klawiszy i wyswietlacza tekstu — p. 4.5.

2.4 Usterki i awarie

W trybie sterowania automatycznego w przypadku:

e  zadziatania wyzwalacza nadpradowego wytacznika;

e niewykonania przez tacznik automatycznego cyklu wytaczenia lub zataczenia;
nastapi zablokowanie sterowania automatycznego SZR. Jest to sygnalizowane przez
migajace podswietlenie przetacznika ,Sterowanie reczne”/, Sterowanie automatyczne”
(S10). W celu przywrdcenia sterowania automatycznego, nalezy w trybie sterowania
recznego, usunaé¢ przyczyne zaktdcenia i ponownie przetagczyé w tryb sterowania
automatycznego.

W trybie sterowania automatycznego migajace podswietlenie  przetacznika
.Sterowanie reczne”/, Sterowanie automatyczne” (S10) sygnalizuje rowniez, ze w ciggu 30
sekund od chwili zamkniecia obwodu uruchamiajacego agregat pradotworczy nie powstanie
sygnat potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia lub przekaznik kontroli zasilania
nie rozpozna prawidtowej wartosci napiec.

Zaréwno w trybie sterowania recznego jaki automatycznego w przypadku:

e bftedu odwzorowania potozenia stykow jednego z tacznikow gtownych SZR;

e usterki jednostki logicznej modutu automatyki lub potaczen pomiedzy jednostkami

logicznymi;

nastgpi zablokowanie recznego (za pomoca przyciskow S1, S2, ew. S3) zatgczania tacznikow
SZR i jego sterowania automatycznego. Jest to sygnalizowane przez migajagce podswietlenie
przetacznika ,, Sterowanie reczne”/,Sterowanie automatyczne” (S10). Po zlokalizowaniu i
usunieciu przyczyny usterki nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wybranego diagramu SZR oraz
przeprowadzi¢ probe sterowania recznego tacznikami SZR.

Wytaczenie za pomoca wylacznika awaryjnego (przeciw-pozarowego) blokuje
sterowanie automatyczne SZR i jest sygnalizowane odrebna lampka — p.2.5.

2.5 Wyltaczenie awaryjne i p. pozarowe (GWP)

Przycisk dtoniowy (S100) stanowi wytacznik awaryjny (ppoz.). Nacisniecie tego
przycisku powoduje, niezaleznie od biezacego trybu sterowania i stanu zasilania, wytaczenie
zamknietego w danej chwili tacznika mocy SZR. W stanie tym zostaje zablokowane reczne
zafgczanie wymienionych aparatéw oraz sterowanie automatyczne SZR. Przycisk ten moze
by¢ powielony poza rozdzielnica (GWP).

Po zadziataniu wyfaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Stan ten zostaje zapamietany w przez jednostke logiczng. W
celu przywrocenia zasilania rozdzielnicy nalezy ,odciagnac¢” wcisniety przycisk S100 i/lub
GWP oraz w trybie sterowania recznego nacisnag¢ podswietlony przycisk S101. Jesli
wyfaczony facznik pozostat w pozycji ,wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.

Wytaczenie przeciw pozarowe funkcjonuje przy istniejacym zasilaniu z przynajmniej
jednego zrodta. Woeisniecie przycisku S100 lub GWP przy braku zasilania z obu zrédet



przygotowuje uktad do wytaczenia bezposrednio po pojawieniu sie napiecia z przynajmniej
jednego zrodta.
Potaczenie pomiedzy GWP a MAX-1SX nalezy wykona¢ przewodem czterozytowym.

2.6 Wizualizacja pracy ukfadu SZR

Panel operatorski petni role miejscowej lub zdalnej wizualizacja pracy ukfadu SZR. Na
wizualizacje sktada sie:

e wysSwietlany diagram uktadu SZR animowany w zakresie potozenia wytacznikow oraz

pracy zasilaczy;

Na pierwszej stronie wyswietlacza znajduje sie schemat ideowy ukfadu SZR zawierajacy
animowane symbole graficzne transformatora, generatora i tgcznikow jak w tablicy 1. Przy
czym:

e wyswietlenie na czerwono symbolu transformatora i generatora oznacza, ze

wskazany zasilacz dostarcza prawidtowe napiecie;

¢ zamkniecie i otwarcie tacznika jest wskazywane przez odpowiednia zmiane jego

symbolu graficznego;

o strzatka przy osi symbolu generatora oznacza wystawienie przez uktad automatyki

sygnatu uruchamiania i pracy agregatu pradotworczego.
Dodatkowo gatezie przez ktore aktualnie przeptywa prad sa zaznaczone na czerwono, a
miejsca aktualnie nie zasilane na czarno.

W przypadku usterki na gftownym ekranie panelu pojawiaja sie komunikaty alarmowe:

e Awaria Q1, Awaria Q2, Awaria Q3, ktory oznacza zadziatanie jego wyzwalacza

nadpradowego nie wykonanie cyklu zatacz lub wytacz przez wskazany tacznik lub btad

odwzorowania jego potozenia;

e Awaria agregatu, ktory oznacza, ze w ciggu 20 sekund od wystawienia sygnatu

uruchomienia agregatu nie stwierdzono prawidtowego wytwarzanego przez niego

napiecia lub potwierdzenia gotowosci do przyjecia obcigzenia.
Sygnalizacja i wymienione komunikaty alarmowe sg anulowane samoczynnie po ustgpieniu
przyczyny zaktocenia.

Komunikat Wyt. P.POZ oznacza wcisniecie przycisku dfoniowego wytaczenia awaryjnego
i koniecznosc¢ jego zresetowania w trybie sterowania recznego wg p. 2.5.

Komunikat Nawiazywanie komunikacji oznacza uszkodzenie, brak zasilania jednostki
logiczne] lub przerwanie komunikacji z panelem operatorskim. W takim przypadku
wizualizacja pracy ukfadu SZR nie dziata i konieczne jest przeprowadzenie diagnostyki pracy
jednostek sterownika logicznego.

Szczegotowa instrukcja obstugi panelu operatorskiego w Instrukeji obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.

3. Konfigurowanie i montaz uktadu SZR

3.1 Dobor typu i wyposazenia aparatow wykonawczych

Dobor aparatow wykonawczych (wytacznikow i/lub roztacznikow) w zakresie typu, pradu
znamionowego, zdolnosci taczeniowej wykonuje Zamawiajacy w zaleznosci od istniejacych
lub projektowanych warunkéw zasilania oraz przewidywanego obcigzenia.

Wyposazenie dobranych wytacznikow i/lub roztacznikow nalezy skompletowaé na podstawie
Tablicy 2.



Tablica 2. Wymagane i opcjonalne wyposazenie wytacznikéw i roztgcznikow

Prad Typ Wyposazenie: | Nazwa
zZznamionowy W — Wymagane
(AC1) O - Opcja
40-250A NZM2, N2 W Wytacznik lub roztacznik
250-630A NZM3, N3
630-1600A NZM4, N4
|NZM...-XR208-240AC W Naped zdalny
|NZM...-XA208-250AC/DC W Wyzwalacz wzrostowy
M22-K10 W Normalny styk pomocniczy
(1szt zwierny dla 1 wyt.)
M22-K01 W Normalny styk pomocniczy
(1szt rozwierny dla 1T wyt.)
M22-K01 W \Wskaznik wyzwolenia
(1szt rozwierny dla 1 wyt.)
630-1600 A 1ZMX16... W Whytacznik
1ZMX-M16-230AC W Naped silnikowy
1ZMX-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy
1ZMX-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy
1IZMX-STS230AD W Drugi wyzwalacz wzrostowy
1ZMX-OTS W Wskaznik wyzwolenia
[ZMX-AS22 O Styki pomocnicze
[ZMX-PLPC16 0 Pokrywa przyciskow ZAt i WYL
800-6300 A 1ZM(20,32,40,63)... lub W Whytacznik lub roztgcznik
IN(20,32,40,63)...
1ZM-M230AC W Naped silnikowy
1ZM-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy
1ZM-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy
1ZM-STS230AD W Drugi wyzwalacz wzrostowy
1ZM-0OTS W Wskaznik wyzwolenia
IZM-AS22 0 Styki pomocnicze
[ZM-MIL... 0 Blokada mechaniczna
IZM-MIL-CAB... dla 2 wyt. — 1 kpl.
|[ZM-PLPC-P 0 Pokrywa przyciskow ZAL i WYL

""Wyzwalacze wzrostowe sa wymagane dla wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) wytacznikow i/lub roztacznikdw uktadu SZR.

3.2 Zakres dostawy modutu automatyki SZR

W ramach dostawy modutu automatyki SZR otrzymuje sie:

e zintegrowany modut automatyki SZR wyposazony w listwy zaciskowe o danych
wg tablicy 3,
e panel operatorski z przewodem do potgczenia z modutem automatyki,

e zasilacz bezprzerwowy UPS o danych wg tablicy 4,
e elementy

sygnalizacyjno-sterownicze

(luzem)

— zgodnie z wykazem

zamieszczonym w czesci rysunkowej niniejszej dokumentacji,
e niniejsza dokumentacje techniczno-ruchowa,
e deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami wystawiong przez producenta, w
tym z certyfikatem bezpieczenstwa CE i B..




UWAGA!

Modut automatyki jest przeznaczony do zabudowania we wiasnym zakresie w
rozdzielnicy oraz do pofaczenia z aparatami wykonawczymi i elementami
sterowniczo-sygnalizacyjnymi. Firma Eaton Electric Sp. z 0.0. gwarantuje prawidfowe
funkcjonowanie uktadu SZR tylko w przypadku zastosowania oryginalnych aparatow
oraz wykonania montazu i pofagczen zgodnie z wytycznymi niniejszej dokumentacji
oraz dokumentacji wytacznikow i/lub roztacznikow.

3.3 Montaz modutu automatyki i panelu operatorskiego

Wymagania dotyczace miejsca zainstalowania rozdzielnicy przeznaczonej do montazu
modutu automatyki i jej budowy wynikaja z warunkow okreslonych w Tablicy 3. W
szczegolnosci:

o Kazda linia zasilajagca ze zrodet pracujacych w uktadzie SZR powinna byé
wyposazona w rozdzielnicy SZR w ograniczniki przepie¢ klasy B;

o Odlegtos¢ zainstalowanego modutu automatyki od obwoddow mocy powinna
wynosi¢ co najmniej 150 mm (w kazdym kierunku).

Modut automatyki nalezy przymocowac do konstrukcji wewnetrznej pola rozdzielnicy.
Rozstaw otworéw mocujacych przedstawiono na str. 10 czesci rysunkowe] ninigjszej
dokumentacji.

Do montazu panelu operatorskiego na wybranej elewacji rozdzielnicy wykona¢ otwor
rozmiarow 123 x 87 mm. A nastepnie zamocowa¢ w nim panel XV100 za pomoca
zataczonych uchwytow.

Tablica 3. Dane techniczne modutu automatyki

Wymiary zewnetrzne

SxWxG 275 x 480 x 115 mm
Masa 7 kg
Podstawowy uktad logiczny Przekazniki programowalne typu EASY 819-AC-RC (master)+
i terminal wizualizacji EASY 618-AC-RE (rozszerzenie)+
EASY 819-AC-RCX (1 active slave)
Uktad logiczny XV-102-B6-35TQR-10-PLC

z wyswietlaczem
wielofunkcyjnym

Montaz modutu automatyki Ptyta stalowa do umocowania w polu rozdzielnicy za pomoca $rub
Montaz panelu operatorskiego w Mocowanie na elewacji rozdzielnicy w otworze 123 x 87 mm
wyposazeniu standardowym

Temperatura pracy 0°C ... +50°C (IEC 60 068-2)

Wilgotnosé wzgledna 10 ...95%

Cisnienie powietrza 795 ... 1080hPa

Stopien ochrony IP20, front panelu operatorskiego: IP65 (IEC/EN 60529)
Pozycja mocowania Pionowa lub obrécona o 90° w lewo

Zasilanie modutu 3x 400/230V, 50Hz (+10%/-15%)

samoczynnie przetaczalne zrodto podstawowe / zrédto rezerwowe
1./ zrédio rezerwowe 2. z blokada mechaniczna

Maksymalny pobdr mocy podczas

realizacji cyklu SZR 1000 VA

Napiecie pracy obwoddw 230V, 50Hz za posrednictwem zasilacza UPS

sterowniczych i sygnalizacyjnych z przewodem skrajnym i neutralnym izolowanym wzgledem
przewodow skrajnych, neutralnego oraz ochronnego rozdzielnicy

Pobudzenie SZR Zanik lub obnizenie przynajmniej jednego napiecia fazowego sieci

ponizej wartosci 195V

Zakres regulacji czasu zwtoki 0,5 ... 30 sekund z doktadnoscia 0,1s

reakcji SZR na zanik napiecia nastawa fabryczna 3,0 s

Zakres regulacji czasu zwtoki 0,5 ... 30 sekund z doktadnoscia 0,1 s

reakcji SZR na powrdt napiecia nastawa fabryczna 6 s




Zakres regulacji czasu wybiegu 1 ... 90 minut z doktadnoscig 1 min
agregatu pradotworczego po nastawa fabryczna 1 min
powrocie napiecia sieci

Maksymalna odlegtos¢
elementow sterowniczo- 50 m
sygnalizacyjnych od zaciskow
modutu automatyki

Standardowa dtugos$é¢ przewodu
potfaczeniowego panelu 1,5m
operatorskiego z modutem
automatyki

Maksymalna dtugos¢ przewodu
potaczeniowego panelu 40 m,
operatorskiego z modutem
automatyki do 1000m — na zapytanie

3.4 Zainstalowanie zasilacza bezprzerwowego UPS

Miejsce zainstalowania zasilacza UPS — wg instrukgiji.
Odlegtos¢ zainstalowanego zasilacza UPS od obwoddow mocy powinna wynosi¢ co najmniegj
150 mm (w kazdym kierunku). Po ustawieniu zasilacza UPS pozostawi¢ jego obwody
wejsciowe i wyjsciowe niepodtaczone az do zakonczenia prac opisanych w p. 3.5.

Uwaga: Zasilacz UPS posiada wiasne Zrodfo energii. Gniazda wyjsciowe moga
byé pod napieciem nawet wodwczas, jesli UPS nie jest podfaczony do gniazda
zasilajacego.

Po zakonczeniu prac elektro-montazowych i przeprowadzeniu kodowania diagramu SZR
— p. 4.1 potaczy¢ obwdd wejsciowy i wyjsciowy zasilacza UPS z modutem automatyki typu
MAX-1S za pomoca wtyczek zgodnie ze schematem — str. 12.

3.5 Wykonanie obwodow kontrolnych, sterowniczych i sygnalizacyjnych

Obwody (L1, L2, L3, N) kontroli napiecia nalezy wyprowadzi¢ sprzed zaciskow (od strony
zasilania) wytacznikow/roztgcznikéw Q1, Q2 i potaczy¢ za pomoca przewodow (min. 2,5 mm?)
w podwojnej izolacji z zaciskami wytacznikdw 1Q1, 1Q2 modutu automatyki — str. 12 czesci
rysunkowej. W przypadku montazu modutu automatyki w innym polu rozdzielnicy niz
wytaczniki/roztaczniki Q1, Q2, obwody kontroli napiecia w polach wytacznikow/roztacznikow
nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi 16A.

Uwaga: W zwiazku z tym, ze modut automatyki nie kontroluje kolejnosci i
zgodnosci faz, przy wykonywaniu ww. pofgczen nalezy uzgodni¢ przewody skrajne
obu zrodet.

Dostarczone elementy sterowniczo-sygnalizacyjne (lampki, przyciski, przetacznik) nalezy
zainstalowaé w otworach wykonanych w ptycie elewacji pola rozdzielnicy. Potgczenia
wykona¢ godnie ze schematem zamieszczonym na str.14 i 15 (uwaga ! napiecie 230V 50Hz)
wykorzystujac listwe zaciskowa modutu automatyki X10.

Jesli ukfad nie bedzie wyposazony ani w przycisk zdalnego wyfaczenia P.POZAROWEGO
(GWP) ani w przycisk miejscowego wylaczenia awaryjnego (S100), nalezy pozostawic
niepotaczone zaciski listwy X10: 1 - 8 oraz nie podfacza¢ przycisku kasowania (S101) do
zaciskéw X10:5,9 — str. 12.

Do zaciskow X10:13,14 mozna podtaczy¢ przycisk lub przetacznik (S11) zezwalajacy na
powrotne przetagczenie na zasilanie podstawowe. Jesli zainstalowany tam mostek
pozostanie, modut automatyki SZR bedzie realizowat automatyczny powrdt na zasilanie
podstawowe.
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Obwody (styki bezpotencjatowe) uruchamiania agregatu pradotworczego oraz kontroli
potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia potaczy¢ do zaciskow listwy X11 -
str.13. W przypadku zastosowania agregatu nie wyposazonego w styk potwierdzenia jego
gotowosci do przyjecia obciazenia, zaciski X11:1,2 zewrzec.

Obwody sterowniczo-sygnalizacyjne wytacznikow/roztacznikow nalezy potaczy¢ z
listwami zaciskowymi X1 (dla Q1) , X2 (dla Q2) i ew. X3 (dla Q3) zgodnie ze schematem
odpowiednim dla zastosowanego typu aparatu :

0 rys.str. 17, 18, 19 dla NZM2 — NZM4,
0 rys. str.20, 21, 22 dla IZM.

W przypadku zastosowania roztacznika zamiast wytacznika nalezy zatozy¢ mostek
zwierajacy zaciski nr 1 - 4 odpowiedniegj listwy X1 i/lub X2, X3.

Jesli ukfad nie bedzie wyposazony w przycisk zdalnego wytaczenia P.POZAROWEGO
(PWP) oraz miejscowego wytaczenia awaryjnego, nie nalezy podfacza¢ wyzwalaczy
wzrostowych aparatow NZM. i drugich wyzwalaczy wzrostowych aparatow IZM.

3.6 Podtaczenie panelu operatorskiego

Jednostke logiczna panelu operatorskiego XV100 potaczy¢ z modutem automatyki
typu MAX-1SX zgodnie ze schematem zamieszczonym na str. 16 czesci rysunkowej. Do
potgczenia gniazd ,NET” wykorzysta¢ dostarczony razem z modutem przewdd. Nalezy
wpia¢ jego wtyczke 9-pin do gniazda oznaczonego CAN. Zasilanie 230V wykona¢ za
pomocy izolowanego przewodu 2x1,5m?.

4. Procedura uruchamiania uktadu SZR

Uwaga 1 : Uruchamianie uktfadu SZR przeprowadzi¢ po wykonaniu badan odbiorczych
rozdzielnicy z ukfadem SZR !

Uwaga 2 : Podczas badan odbiorczych rozdzielnicy i zainstalowanych aparatow
wyltaczniki 1Q1 i 102 modufu automatyki SZR powinny by¢ wyfaczone !

4.1 Kodowanie diagramu SZR

Po zainstalowaniu modutu automatyki i wykonaniu jego pofaczen zewnetrznych nalezy
zakodowac¢ diagram pracy SZR. Kodowanie diagramu pracy SZR wybranego sposréd
przedstawionych w tablicy 1 decyduje rowniez o dziataniu blokad tacznikow gtownych SZR.
Przy wyfaczonym zasilaniu modutu automatyki z obu zrédet zasilania oraz przy wytaczonym
zasilaczu UPS nalezy wykonac¢ trwate pofaczenia (mostki) na listwie zaciskowej modutu
X10:15-22 zgodnie z rys. — str. 13.

Po wykonaniu mostkéw nalezy upewnic sie, ze faczniki gtowne SZR Q1, Q2 i ew. Q3 sa
otwarte oraz przetgcznik (S10) ,, Sterowanie reczne”/"” Sterowanie automatyczne” znajduje sie
w pozycji , Sterowanie reczne”. Nastepnie zataczy¢ zasilanie modutu automatyki z jednego
zrodta (1Q1 lub 1Q2) oraz wiaczy¢ zasilacz UPS.

Uwaga : Podczas uruchamiania uktadu SZR kazda z sekcji rozdzielnicy SZR moze
znalezc sie pod napieciem !

Po zataczeniu zasilania na wyswietlaczu panelu operatorskiego pojawi sie ,tabliczka
znamionowa” (strona ,0”) z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz napis z symbolem
wybranego diagramu.

Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane jest przycisniecie przez 5 sekund
zainstalowanego na obudowie modutu automatyki przycisku (S102) ,Zatwierdzenie
diagramu”. Kod diagramu zostaje zapamietany i przyjety do realizacji. Jest to sygnalizowane
ustaniem pulsowania symbolu wybranego diagramu. Po przycisnieciu klawisza ,,OK.” lub
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samoczynnie po kilkunastu sekundach chwili pojawi sie schemat wybranego diagramu.
Powrot do strony ,,0" dokonuje sie za pomoca klawisza ,ESC".

Kazda pozniejsza zamierzona lub przypadkowa zmiana podfaczenia mostkow wyboru
diagramu powoduje zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga
powtdrzenia procedury potwierdzania wyboru diagramu. Skasowanie z wysSwietlacza
poprzedniego diagramu i powro6t do strony ,,0” dokonuje sie za pomoca klawisza ,,ESC”.

4.2 Kontrola odwzorowania

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikow lub/i roztacznikdw oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci potaczen
wewnetrznych modutu automatyki.

W ciggu 2 sekund od zatwierdzenia diagramu nastepuje samoczynne sprawdzenie
prawidfowosci dwu-bitowego odwzorowania potozenia tacznikdw gtownych Q1, Q2 i ew. Q3.
W przypadku, gdy oba kontrolowane styki pomocnicze (nc i no) tacznika gtownego sa
jednoczesnie otwarte lub jednoczesnie zamkniete uruchamiana jest sygnalizacja za pomoca
szybko migajacego podswietlenia (S10) ,, Sterowanie reczne”/"” Sterowanie automatyczne”.

Przy prawidtowym odwzorowaniu potozenia tacznikéw gtownych — jeden styk otwarty, a
drugi zamkniety, szybko migajace podswietlenie przefacznika (S10) ,Sterowanie
reczne” /" Sterowanie automatyczne"” Swiadczy o usterce wewnetrznej modutu automatyki.

W kolejnosci nalezy sprawdzi¢ odwzorowanie zadziatania wyzwalaczy nadpradowych
wyfacznikdw lub/i zatozenie odpowiednich mostkow dla roztacznikow. W tym celu nalezy
upewnic sie, ze wszystkie taczniki gtowne SZR Q1, Q2 i ew. Q3 sg otwarte i wytaczy¢
zasilanie modutu z obu zrédet przez wytaczenie 1Q1 i 1Q2, pozostawiajac wiaczony zasilacz
UPS. Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0 lub 3BO odtaczy¢ obwody uruchamiani
agregatu  pradotwaorczego. Nastepnie za  pomoca  przetacznika .Sterowanie
reczne”/"Sterowanie automatyczne” na czas ok. 5 sekund wiaczy¢ tryb sterowania
automatycznego. Uruchomienie sie w tym czasie migajacego podswietlenia przetacznika
Swiadczy, ze przynajmniej jeden obwodd kontrolujgcy brak zadziatania wyzwalacza
nadpradowego wytacznika nie zostat zamkniety. Przy zamknieciu wszystkich obwodow
pods$wietlenie przetacznika (S10) bedzie ciagte.

Po pozytywnym wyniku ww. testu nalezy sprawdzi¢ sygnalizacje prawidtowego napiecia
zrodet za pomoca diody LED umieszczonej na obudowie przekaznika kontroli zasilania. Przy
zakodowanym diagramie 1A0, 2A0, 2A1 lub 3A0 nalezy skontrolowa¢ sygnalizacje napiecia z
obu zrodet przy wiaczonym odpowiednim wyfaczniku modutu automatyki (1Q1 lub 1Q2) a
wytgczonym drugim z nich.

Uwaga: Modut automatyki nie kontroluje kolejnosci faz obu zrodet !

Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0 lub 3BO kontroluje sie najpierw sygnalizacje
napiecia sieci (T1). Po wyfaczeniu wytacznika 1Q1 i zatgczeniu 1Q2 nalezy w trybie
sterowania recznego uruchomi¢ agregat pradotwoérczy i sprawdzi¢  sygnalizacje
prawidtowego napiecia z agregatu (G).

W dalszej kolejnosci przeprowadza sie prébe sterowania recznego, blokad i sygnalizacji a
nastepnie sterowania automatycznego uktadu SZR.

4.3 Proba sterowania recznego z testem blokad i kontrola sygnalizacji

Do wykonania préby sterowania recznego oraz blokad nalezy zataczy¢ tylko jedno
zrodto zasilania (T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10)
wyboru trybu sterowania ,, Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji , Sterowanie
reczne”. Uzywajac podwojnych przyciskow (S1, S2, ew. S3) zainstalowanych na elewacji
rozdzielnicy dokonac zataczenia i wytaczenia kazdego z facznikow gtownych Q1, Q2 i ew.Q3,
kontrolujac jednoczesnie sygnalizacje optyczng ich zamkniecia.

Nastepnie wg zakodowanego diagramu - tabl. 1 sprawdzi¢ blokady przed
jednoczesnym zataczeniem dwodch lub trzech facznikow podajacych zasilanie z dwdch
zasilaczy na te same szyny.
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Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej ptaszczyznie obudowy wyfacznikow lub/i
roztacznikow!

4.4 Proba wytaczenia pozarowego (awaryjnego)

Do wykonania préby wytaczenia pozarowego nalezy zataczy¢é tylko jedno zrédto
zasilania (Np. T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10) wyboru
trybu sterowania ,, Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji ,,Sterowanie reczne”.

Za pomoca przycisku S1, S2 lub S3 zamknac¢ pierwszy z wytacznikow / roztacznikow
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Nastepnie nacisna¢ przycisk dtoniowy S100.
Nacisniecie tego przycisku powoduje wytaczenie zamknietego w danej chwili tacznika.

Po zadziataniu wytaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Nastepnie nalezy ,,odciagna¢” wcisniety przycisk S100 oraz
nacisnaé¢ podswietlony przycisk S101. Podswietlenie przycisku powinno sie wytaczy¢. Jesli
wytaczony tacznik pozostat w pozycji ., wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.

Opisana procedure powtorzy¢é w odniesieniu do wszystkich tgcznikow gtownych
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Jesli przycisk wytaczenia pozarowego zostat
powielony poza rozdzielnica SZR, procedure sprawdzenia powtorzyé uzywajac kazdego
przycisku GWP.

4.5 Ustawianie czasu zwloki reakcji SZR na zanik i powrdt napiecia

Przed przystgpieniem do prob sterowania automatycznego nalezy skontrolowaé i
ewentualnie skorygowac nastawy czasow zwtoki reakcji SZR.

Czas zwioki reakcji SZR na zanik napiecia sieci mozna ustawiaé na odpowiednim
ekranie wyswietlacza od 0,5 do 30,0 sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 3 s. Czas
zwtoki reakcji SZR na powrdt napiecia sieci mozna ustawiaé w zakresie od 0,5 do 30,0
sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 6 s. Czas pracy agregatu po wytaczeniu jego
obcigzenia — czas wybiegu mozna ustawia¢ w zakresie od 1 do 90 minut. Fabrycznie
ustawiona jest wartos¢ 1 min.

Sposob ustawiania czasow opisany jest w dokumentacji Instrukcja obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.
Uwaga! W celu wykluczenia zbednych przetaczen SZR zaleca sie aby czas zwtoki reakcji
SZR na powrot napiecia sieci byt dtuzszy od czasu zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia sieci.

4.6 Proby sterowania automatycznego

Po zakonczeniu czynnosci i prob wg p.4.1 — 4.5 nalezy przeprowadzi¢ proby
sterowania automatycznego SZR.

4.6.1 Diagram 1A0, 2A0, 2A1 lub 3A0

Przy zakodowanym diagramie 1AQ, 2A0, 2A1 lub 3A0 w trybie sterowania recznego
otworzy¢ taczniki gtéwne SZR (Q1, Q2 i ew. Q3). Przy witagczonym zasilaniu z T1 i braku
zasilania z T2 zataczy¢ wytaczniki 1Q1 i 1Q2 modutu. Po przetaczeniu przetacznika (S10) do
pozycji ,, Sterowanie automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie
reczne (elektryczne — przyciskami S1, S2, ew. S3) tgcznikami zostaje zablokowane.

Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtérzy¢ dla zasilania T2 i braku zasilania z T1. Rzeczywiste wytaczanie
zrodet zasilania do prob mozna zastapi¢ wytaczaniem odpowiednich wytgcznikow 1Q1, 1Q2
modutu automatyki.
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W przypadku zaktdécen sterowania automatycznego powtdrzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.6.2 Diagram 1B0, 2B0 lub 3B0

Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0O lub 3BO w trybie sterowania recznego
otworzy¢ taczniki gtowne SZR (Q1, Q2 i ew. Q3). Przy wtaczonym zasilaniu z T1 zataczy¢
wytaczniki 1Q1 i 1Q2 modutu. Po przetaczeniu przetacznika (S10) do pozycji , Sterowanie
automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie reczne (elektryczne —
przyciskami S1, S2, ew. S3) tacznikami zostaje zablokowane.

Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtorzyé dla braku zasilania z T1 i gotowosci agregatu pradotwoérczego do
zdalnego uruchomienia. Rzeczywiste wytaczanie zrodta zasilania T1 do préb mozna zastapié
wytgczeniem wytacznika 1Q1 modutu automatyki. Skontrolowaé czas uruchomienia agregatu
pradotwadrczego oraz przebieg cyklu przetaczen do przyjecia obciazenia przez generator.

Nastepnie przywroci¢ zasilanie z T1 i sprawdzi¢ prawidtowosé przetaczenia tacznikow
gtdbwnych SZR adekwatnie do biezacych warunkéw zasilania, zgodnie z wybranym
diagramem taczen oraz czasu wybiegu do zatrzymania agregatu.

W przypadku zaktdécen sterowania automatycznego powtdrzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.7 Proby okresowe ukfadu SZR

W celu zapewnienia przez uktad SZR ciggtosci zasilania nalezy dokonywaé
okresowych prob uktadu SZR z modutem automatyki.
Zaleca sie aby proby funkcjonowania opisane w p. 4.3, 4.4 i 4.6 przeprowadza¢ w
okresie eksploatacji uktadu SZR w maksymalnych odstepach czasu co 12 miesiecy
oraz po kazdym trwajacym dtuzej niz 10 dni odstawieniu rozdzielnicy .

5. Czes¢ rysunkowa Dokumentacji Techniczno-Ruchowej
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1. Wszystkie potaczenia zewnetrzne Uzytkownik wykonuje samodzielnie.
UWAGA:

ZASILANIE OBWODOW STEROWNICZO-SYGNALIZACYJNYCH Z MODULU AUTOMATYKI
NAPIECIEM 230V 50Hz z UPS-a

2. Podigczenia obwodow kontroli napiecia nalezy wykona¢ przewodami w podwaojnej
izolacji

3. W przypadku montazu modutu automatyki w innym polu rozdzielnicy niz
wytgczniki obwody kontroli napiecia nalezy dobezpieczy¢ np. wktadkami
bezpiecznikowymi 16A

4. W przypadku zastosowania roztgcznikdw mocy nalezy zewrze¢ ze sobg nastepujgce
zaciski: X1:1-4; X2:1-4; X3:1-4

5. W przypadku braku wytgczenia p-pozarowego:

- nie wyposazac¢ wytacznikdédw w dodatkowy wyzwalacz wzrostowy A

- zaciski X10:1,2,3,4,5,6,7,8,9,35,36; X1:9,10; X2:9,10 pozostawic

niepodigczone

6. W przypadku zastosowania przetgcznika S11 "zezwolenie na automatyczny powroét"
nalezy usungc¢ potaczenie zaciskdéw X10: 13, 14

7. Przystosowanie modutu automatyki do pracy przy ro6znych uktadach zasilania
uzyskuije sie poprzez zatozenie odpowiednich mostkéw na listwie X10
< patrz ark. 12/22 >

8. W przypadku zastosowania agregatu bez obwodéw potwierdzenia gotowosci
do przejecia obcigzenia nalezy zewrze¢ zaciski X11:1-2
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TEKSAN

GENERATOR

Moc wyjsciowa

Moc rezerwowa (standby-ESP)

Moc podstawowa (PrRP)

Silnik
Producent
Typ silnika
Model
Liczba cylindrow / konfiguracja
Pojemnosé¢

Srednica cylindra / skok tloka
Stopien sprezania

Ssanie powietrza

Regulator predkosci obrotowe;j
System chtodzenia

llo$¢ ptynu chtodzacego
Pojemnos$é miski oleju
System elektryczny

Predkos$¢ / czestotliwosé

Moc znamionowa

Zuzycie paliwa I/h

Temperatura przy wylocie spalin
Przeptyw spalin

Zuzycie powietrza

Przeptyw powietrza chtodzgcego

Pradnica
Producent
Typ pradnicy
Model
Liczba faz
Wspétczynnik mocy
Liczba tozysk
Liczba biegunow
Liczba zaciskow
Regulacja napigcia (stan ustalony)
Klasa izolacji
Stopien ochrony
System wzbudzenia
Typ potagczenia
Catkowite THD (bez obciazenia)
Czestotliwos¢
Napiecie wyjsciowe
Moc znamionowa (standby)
Sprawnos¢

Wx L xH (mm)
W obudowie 1650 x 4700 x 2250

Bez obudowy 1650 x 3100 x 1970

Agregat pradotworczy z silnikiem Diesla

50 Hz / 400V
kVA 510
kW 408
kVA 462
kW 370

Doosan
Diesel
DP158LC
8 w uktadzie V
| 14,6
mm 128 /142
15:1
turbodotadowane z intercoolerem
elektroniczny
ptyn chtodzgcy

| 79
| 22
VDC 24
rpm/Hz 1500/ 50
kW 449
110% ZD
100% 110,9
75% 80,5
50% 53,4
°C 529
m®min 88
m®min 30,1
m®min 700

CROMPTON GREAVES
synchroniczna
G1R355SE
3
0,8
pojedyncze
4
6
+1%
H
IP 23
AVR, bezszczotkowy
gwiazda
<2,5%
Hz 50
VAC 230/ 400
kVA 550
% 94,2

Waga (kg) Zbiornik paliwa (I)
4375 780
3370 780

« Normy: 1ISO8528, 1ISO3046, NEMA MG-1.22, IEC 60034-1, BS 4999-5000, VDE 0530
* Produkowane zgodnie z: 1ISO9001, ISO14001, OHSAS18001, TSE, CE
* ZD - zapytaj dystrybutora; Bl - brak informacji; N - niedostepne; ND - nie dotyczy;

Informacje podane w karcie majg zastosowanie w typowych rozwigzaniach. Zgodnie z polityka ciggtego doskonalenia Silco zachowuje

prawo do zmiany specyfikacji technicznej bez wczesniejszego powiadomienia. Zdjgcia przedstawione na karcie sg pogladowe.
Poszczegdlne modele mogg mie¢ inne wykonania. Konieczna konsultacja z dostawca.
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Standardowe wyposazenie
Kompletne urzgdzenie gotowe do
pracy. Silnik i pradnica umieszczone
na ramie ze zbiornikiem paliwa.

W komplecie panel sterujacy,
akumulatory rozruchowe.

Opcje

Automatyczne uktady zatgczania
rezerwy - SZR, obudowa do pracy

na zewnatrz, panel synchronizaciji,
zewnetrzny uktad chtodzenia,
zewnetrzne ukfady paliwa, podwozia
jezdne, specjalne tlumiki i wygtuszenia.

Moc rezerwowa (standby-ESP)
Wartosci te dotycza pracy jako
awaryjne zrédto zasilania (w
przypadku awarii sieci elektrycznej)
przy zmiennym obcigzeniu i 500
motogodzin przepracowanych rocznie
przy $rednim obcigzeniu nie
wiekszym niz 70%. Nie sa
dopuszczalne zadne przecigzenia.
Dla tych modeli pradnica
wymiarowana jest dla mocy
szczytowej (zgodnie z definicjg

ISO 8528-3).

Moc podstawowa (PRP)

wartosci te dotyczg pracy jako
podstawowe zrodto energii (zamiast
sieci energetycznej) przy zmiennym
obcigzeniu. Nie ma limitu rocznego
godzin pracy. Srednie obcigzenie
powinno wynosi¢ okoto 70%. Te
modele mogg by¢ przecigzane o 10%
przez 1 godzing co 12 godzin.
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